Controlador de matriz inteligente SmartACU2000B

Manual del usuario (con moédulos
PID, 800 V de CA)

Version 05
Fecha 2019-01-20

Ve

HUAWEI TECHNOLOGIES CO., LTD. HUAWEI




Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 2019. Todos los derechos reservados.

Se prohibe la reproduccién y/o divulgacion total o parcial del presente documento de cualquier forma y
mediante cualquier medio sin contar con la autorizacion previa y escrita de Huawei Technologies Co., Ltd.

Marcas y licencias

QD

nuawe y toda otra marca registrada de Huawei pertenecen a Huawei Technologies Co., Ltd.
Toda otra marca y nombre comercial mencionado en este documento pertenece a sus respectivos titulares.

Aviso

Los productos, servicios y caracteristicas adquiridos estan estipulados en el contrato celebrado entre
Huawei y el cliente. Es posible que una parte o todos los productos, servicios y funciones descritos en este
documento no se encuentren dentro del ambito de la compra o del ambito de uso. Salvo especificacion en
contrario del contrato, todas las declaraciones, informaciéon y recomendaciones contenidas en este
documento no estan sujetas a garantia de ningun tipo, ni expresa ni implicita.

La informacion contenida en este documento esta sujeta a cambios sin previo aviso. Se han arbitrado todos
los medios necesarios para garantizar la precisién de los contenidos. Sin embargo, las declaraciones,
informacioén y recomendaciones incluidas en el presente no constituyen garantia de ningun tipo, ni expresa
ni implicita.

Huawei Technologies Co., Ltd.

Direccién: Huawei Industrial Base
Bantian, Longgang
Shenzhen 518129
Republica Popular China

Pagina web:  http://e.huawei.com

Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd.


http://e.huawei.com

Controlador de matriz inteligente SmartACU2000B

Manual del usuario (con médulos PID, 800 V de CA)

Acerca de este documento

Acerca de este documento

Proposito

Este documento describe el controlador de matriz inteligente SmartACU2000B (abreviado
como controlador de matriz inteligente), que es un gabinete al aire libre, en cuanto a su
instalacion, conexiones eléctricas, puesta en marcha y mantenimiento. Antes de instalar y
operar el dispositivo, lea atentamente este manual para familiarizarse con las funciones, las

caracteristicas y las precauciones del dispositivo.

Las figuras utilizadas en este documento sirven s6lo como referencias.

Lector objetivo

Este documento esta destinado a los operadores de plantas de energia fotovoltaica (FV) y

técnicos especializados en electricidad.

Simbolos convencionales

Los simbolos que se pueden encontrar en este documento se definen de la siguiente manera.

Symbol

Description

A PELIGRO

Indica una situacion peligrosa inminente
que, si no se evita, dara como resultado
lesiones graves o la muerte.

Indica una situacion potencialmente
peligrosa que, si no se evita, podria dar
como resultado lesiones graves o la
muerte.

/\ ATENCION

Indica una situacion potencialmente
peligrosa que, si no se evita, puede dar
como resultado lesiones menores o
moderadas.
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Symbol Description

Indica una situacion potencialmente
A VI S O peligrosa que, si no se evita, podria dar
como resultado dafios en el equipo,

pérdida de datos, degradacion del
rendimiento o resultados inesperados.

AVISO se emplea para abordar practicas
que no guardan relacion con lesiones
personales.

[_‘ J__ Es una llamada de atencion sobre
InOTA ) "

- informacion importante, buenas

practicas y consejos.

NOTA se emplea para abordar
informacién que no guarda relacion con
lesiones personales, dafios en equipos ni
degradacion del entorno.

Historial de cambios

Los historiales de cambios entre las versiones de documentos se acumulan. La tltima version
del documento contiene todas las actualizaciones realizadas de las versiones anteriores.

Versién 05 (20/01/2019)

Actualizado 2.4 Composicion del producto.
Actualizado 2.5 Principios de funcionamiento.
Actualizado 2.6 Escenario de configuracion.
Actualizado 4.4 Como instalar el soporte de montaje.

Actualizado 5.9 Cémo conectar un cable de alimentacién trifasico de CA (un interruptor
de cuchillas como interruptor de entrada trifasico).

Actualizado 6.2 Encendido del sistema.
Actualizado 6.4 Apagado del sistema.

Afadido 7.2 Solucién de problemas.

Version 04 (30/10/2017)

Se afiadio la descripcion de los controladores de matriz inteligente con interruptor de cuchillas
como un interruptor de entrada trifasico.
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Version 03 (15/09/2017)

Se afiadio la descripcion de los controladores de matriz inteligente SmartACU2000B-D-PID/
PLC-24V y SmartACU2000B-D-2PID/2PLC-24V.

Version 02 (10/08/2017)

®  Se actualizaron las figuras sobre RS485 y los modos con comunicaciones mediante linea
de potencia (PLC) en 2.5 Principios de funcionamiento.

®  Se actualizo la descripcion sobre como poner en funcionamiento el modulo de
degradacion inducida por potencial (PID), SmartLogger2000, CCO de comunicaciones
mediante linea de potencia (PLC) y el interruptor de LAN después del encendido en 6.2
Encendido del sistema.

®  Sec actualizaron las figuras sobre el reemplazo de piezas en 7 Mantenimiento del
sistema.

Version 01 (05/02/2017)

Esta version se emplea como la primera aplicacion oficial (FOA).
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Precauciones

Seguridad general

El personal que va a instalar o hacer tareas de mantenimiento en un equipo Huawei debe
recibir una capacitacion integral, comprender todas las precauciones de seguridad necesarias y
ser capaz de realizar correctamente todas las operaciones.

Solo el personal capacitado y cualificado puede instalar, operar y hacer mantenimiento
de los equipos Huawei.

Solo el personal capacitado y cualificado puede quitar las instalaciones de seguridad e
inspeccionar los dispositivos.

Solo el personal certificado o autorizado por Huawei puede reemplazar los dispositivos o
los componentes (incluido el software).

El personal de instalacion debe informar sobre fallas o errores que podrian provocar
problemas graves de seguridad a los propietarios.

Las precauciones de seguridad que se describen en este documento no abarcan todas las
precauciones de seguridad. Huawei no sera responsable de las consecuencias ocasionadas por
el incumplimiento de las normas de funcionamiento de seguridad, disefio, produccion y uso.

Normas locales de seguridad

Cumpla las leyes y las normas locales cuando use el dispositivo. Las instrucciones de
seguridad de este documento solo complementan las leyes y las normas locales.

Conexion a tierra

El equipo que se conecta a tierra debe cumplir los siguientes requisitos:

Cuando instale un dispositivo, instale primero el cable de masa. Cuando desinstale un
dispositivo, lo ultimo que debe quitar es el cable de masa.

No darie el conductor de masa.

Nunca utilice el dispositivo en ausencia de un conductor de masa instalado
correctamente.

El dispositivo debe estar siempre conectado a la proteccion a tierra antes de cualquier
operacion.

Antes de utilizar el dispositivo, revise las conexiones eléctricas del dispositivo para
asegurarse de que estén conectadas a tierra de forma segura.

Version 05 (2019-01-20)
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Seguridad personal
® Antes de cualquier operacion, quitese los objetos conductores de electricidad, como

alhajas y relojes, para evitar descargas eléctricas o quemaduras.

® Por seguridad personal, use guantes aislantes y calzado de seguridad durante la
operacion y el mantenimiento del dispositivo.

®  Utilice las herramientas del modo correcto para evitar dafar a personas o dafiar los
dispositivos.

® En caso de incendio, salga de inmediato del edificio o de la sala de equipos y encienda la
alarma contra incendios o haga una llamada de emergencia. No ingrese a ningtn edifico
que esté en llamas.

® Cuando realice la operacion en un ambiente humedo, aseglirese de que el equipo esté
seco. Si se encuentra agua en el bastidor o si el bastidor estd hiimedo, apague la fuente de
alimentacion inmediatamente.

Seguridad del equipo

® El dispositivo debe estar fijado al suelo o a otro objeto inamovible, como paredes y
soportes de montaje, antes de utilizarlo.

® Para instalar los componentes, ajuste los tornillos con una herramienta.

® Después de la instalacion, quite el material de embalaje del area del equipo.

Alta tension

A PELIGRO

La fuente de alimentacion de alta tension proporciona alimentacion para el funcionamiento
del dispositivo. El contacto directo o indirecto (en especial, con un objeto hlimedo) con la
fuente de alimentacion de alta tension puede provocar una lesion mortal.

Las operaciones de alta tension incorrectas y que no se ajustan a las normas pueden tener
como resultado incendios y descargas eléctricas.

El personal que instala los dispositivos de CA debe estar cualificado para realizar
operaciones con alta tension y con CA.

Debe respetar las normas y las reglamentaciones locales para hacer conexiones de puente
y disponer los cables de CA.

Cumpla las leyes y las normas locales al hacer las instalaciones eléctricas de CA.
Utilice herramientas especializadas al realizar operaciones con alta tension y con CA.

Use guantes aislantes antes de encender o apagar los armarios.

Cables de alimentacion

A PELIGRO

No

conecte ni desconecte los cables de alimentacion conectados a la red eléctrica. El contacto

de transitorios entre el nticleo del cable de alimentacion y el conductor genera arcos eléctricos
o chispas, lo que, a su vez, puede provocar un incendio o lesiones personales.

Version 05 (2019-01-20)
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® Antes de conectar o desconectar un cable de alimentacion, apague el interruptor de
alimentacion ascendente y utilice un multimetro para verificar que los voltajes de CA'y
CC del puerto de entrada estén en cero.

® Antes de conectar un cable de alimentacion, verifique que la etiqueta de cable de
alimentacion sea la correcta.

® No confunda el cable de alimentacion de CA monofasica con el cable de alimentacion de
CA trifésica cuando conecte los cables. De lo contrario, el dispositivo podria resultar
dafiado.

Componentes

Para asegurarse de que un dispositivo funcione de forma segura, reemplace el componente
que esté fallado por un componente del mismo modelo y con las mismas especificaciones.

Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 3
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2 Descripcion general

2.1 Introduccién al producto

Caracteristicas

El controlador de matriz inteligente es un armario para exteriores que alberga el
SmartLogger2000 (abreviado como SmartLogger), el médulo de degradacion inducida por
potencial (modulo PID), el médulo del controlador central de la comunicacion mediante linea
de potencia (modulo PLC CCO, en el caso del transformador de doble division), el interruptor
de la red de area local (LAN), la caja de terminales de acceso (ATB), el mddulo de
alimentacion a través de Ethernet (POE), el dispositivo de proteccion contra sobretensiones
(SPD) del POE, entre otros elementos.

El SmartLogger instalado en el armario almacena datos de los dispositivos fotovoltaicos e
informa esos datos al sistema de seguimiento de la planta a través de una red mediante un
anillo de fibra o una red 4G LTE para controlar la comunicacion entre la planta fotovoltaica y
el sistema de seguimiento. El SmartLogger con PLC integrado se puede conectar a un
SUN2000 con la funcion PLC integrada. En el caso del transformador de doble division,
utilice un controlador de matriz inteligente que admita el acceso de dos rutas PLC, un acceso
al controlador de matriz inteligente que viene instalado de fabrica con un médulo PPC CCO
independiente y un acceso al SmartLogger con PLC integrado.

m NOTA

Los dispositivos fotovoltaicos incluyen el SUN2000, el transformador tipo caja, un dispositivo de vigilancia
por camaras y un instrumento de monitorizacion ambiental (EMI), entre otros elementos.

El controlador de matriz inteligente puede tener un modulo PID instalado de fabrica para
evitar el efecto de PID en los modulos fotovoltaicos, lo que aumenta el beneficio y el
rendimiento energético.

El controlador de matriz inteligente puede instalarse en una pared, un soporte o un riel. La
puerta frontal se puede abrir para tareas de mantenimiento, lo que facilita la instalacion, la
conexion de cables y el mantenimiento futuro.

Modelo

Este documento hace referencia a los siguientes modelos del producto:
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SmartACU2000B-D-PID/PLC
SmartACU2000B-D-2PID/2PLC
SmartACU2000B-D-PID/PLC-24V
SmartACU2000B-D-2PID/2PLC-24V

Lnota

Teniendo en cuenta que diferentes tipos de controladores de matriz inteligente tienen el mismo aspecto, este
documento se centra en el SmartACU2000B-D-2PID/2PLC-24V.

Figura 2-1 Explicacion de las denominaciones del SmartACU2000B-D-2PID/2PLC-24V

SmartACU2000B-D-2PID/2PLC-24V

i

1 4
Tabla 2-1 Explicacion de denominaciones
N.° Significado Descripcion
1 Identificacion del SmartACU2000: controlador de matriz inteligente
producto
2 Version B: version B
3 Grado de voltaje D: < AC input trifésica de 800 V
4 Configuracion ® PID/PLC: admite el acceso de una ruta PLC, un

modulo PID, sin entrada ni salida de CC de 24 V

® 2PID/2PLC: admite el acceso de dos rutas PLC, dos
modulos PID, sin entrada ni salida de CC de 24 V

® PID/PLC: admite el acceso de una ruta PLC, un
moédulo PID, con entrada y salida de CC de 24 V

® 2PID/2PLC-24V: admite el acceso de dos rutas PLC,
dos moédulos PID, con entrada y salida de CC de 24
v

Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 5
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Redes

Figura 2-2 Ubicacion de un controlador de matriz inteligente en una instalacion fotovoltaica

Monitorizacién de la planta

p— — — —

| Sistema de despacho EMS

| Host de Host de
- | servidorde  servidor de
Estacion de Estacionde  monitorizacién monitorizacion
Sistema Estacion de Estacion de  trabajo de Estacion de Estacion de  trabajo de deplanta de  de planta de
GPS % trabajode  trabajode estimacion de trabajo de trabajo de prevencién de terceros Huawei

envio admlnlstrauon produccién  operador  operador incendios

EERIEITY.

Interruptor de la

Transmisién de red (((g))
Solucién de red ! i Solucién
mediante anillo de | _ _ BTS 4G LTE
fibra | Red mediante anillo de 3
3 monofibra éptica de 100
I M
I TCP/IP
| SmartLogger2000 <@l
CPE
| i Terminal ""~/
I AR inalambrico
Matriz \ / ____________________________________________________________________
~JControlador Médulo de POE , Controlador
| I de matriz ...\ | _ . de matriz ...}
I Smartl.ogger2000 o . inteligente SmartLogger2000] ~ c inteligente |
| I 1 | | | I I | |
o W Ye® W
CEmI Inversor Transformador | | Inversor Transformador |
77777777777777777777777777777777 tipo caja 7777777777 tipo caja |
IP1ONCO0001

I;Q NOTA

El SmartLogger y el modulo de POE estan instalados dentro del controlador de matriz inteligente.

® Se pueden conectar hasta 15 SmartLoggers para formar una red mediante un anillo de fibra.
® Una estacion base puede comunicarse con multiples piezas de equipos terminales de usuario (CPE).
[ J

La ubicacion del EMI que aparece en la ilustracion solamente sirve a modo de referencia.

Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 6
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2 Descripcion general

2.2 Aspecto

Aspecto del armario

Figura 2-3 Vista frontal

— ®| e
(oo

(1) Puerta del armario de PID

4

1Z01W00013

(2) Puerta principal del armario

/A\ATENCION

Solamente se pueden instalar moédulos de degradacion reducida por potencial (PID) en el
gabinete de degradacion reducida por potencial (PID). No se pueden instalar dispositivos de
terceros en el gabinete de degradacion reducida por potencial (PID).

Version 05 (2019-01-20)
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Figura 2-4 Vista posterior

~ RS
JoJel = 1
Q
of e 2
L -
o0
% s Q'—wﬁf T
1201W00012
(1) Placa de montaje (2) Soporte de montaje
Medidas del armario
Figura 2-5 Medidas del armario
le— 880 mm —— <— 369 mm —|
LB © P A
700mmi === :l
=== 770 mm
Y _ oo )
- g ou Y =
< 330 mm >|

1Z01W00011
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Figura 2-6 Medidas del soporte de montaje
- 830 mm

Y

27 mm
690 mMm —— v -
cb [} ©
f ® Om mcb 3 I;
: \ |4 24 mm
226 mm f/: 100t
i ®0 _— _ ® 0
'9&’ — 02 406 mm
" ‘&\ . ﬁ
34 mm :\ D l
Mo _H.30.5mm
L R )
«—— 610 MM ——»
- 770 mm >
1Z01W00016
Parte inferior del armario
Figura 2-7 Vista inferior
8 9 108 11 12 13
1Z01W00010
Tabla 2-2 Descripcion de la parte inferior
N.° Serigrafia Descripcion Especificacion | Rango de
es de los diametro de los
conectores de | conectores de
cables cables resistentes
resistentes al | al agua
agua
1 PIDO1_DO, Orificio para el 3/4 in 13-18 mm
PID02_DO cable de sefal de (0,51-0,71 in)
salida digital del
PID

Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 9
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2 Descripcion general

N.° Serigrafia Descripcion Especificacion | Rango de
es de los diametro de los
conectores de | conectores de
cables cables resistentes
resistentes al | al agua
agua
2 RS485/ETH Orificio para el 3/4in 13-18 mm
cable de (0,51-0,71 in)
comunicaciones
RS485 o el cable
de red
3 RS485/ETH/DC Orificio para el 3/4in 13-18 mm
cable de (0,51-0,71 in)
comunicaciones
RS485, el cable de
red o los cables de
alimentacion de
entrada y salida de
cC
4 DO/AO Orificio para el 5/4 in 20-32 mm
cable de sefial de (0,79-1,26 in)
salida digital/
salida analdgica
5 Al Orificio para el 5/4 in 20-32 mm
cable de sefal de (0,79-1,26 in)
entrada analogica
6 DI Orificio para el 3/4in 13-18 mm
cable de senal de (0,51-0,71 in)
entrada digital
7 PE Orificio para el 3/4 in 13-18 mm
cable de tierra (0,51-0,71 in)
protectora (PE)
8 N/C Valvula de N/C N/C
ventilacion
9 USB Puerto USB N/C N/C
10 PLCO1/PIDOL1, Orificio para el lin 18-25 mm
PLC02/PID02 cable de (0,71-0,98 in)
alimentacion
trifasico de CA
(incluido el cable
de conexion a
tierra funcional)

Version 05 (2019-01-20)
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2 Descripcion general

N.° Serigrafia Descripcion Especificacion | Rango de
es de los diametro de los
conectores de | conectores de
cables cables resistentes
resistentes al | al agua
agua
11 AC INPUT Orificio para el 3/4in 13-18 mm
cable de (0,51-0,71 in)
alimentacion
monofasico de CA
12 SFP1 Orificio para el 3/4in 13-18 mm
cable optico (0,51-0,71 in)
13 SFP2/LTE Orificio para el 3/4 in 13-18 mm
cable optico o el (0,51-0,71 in)
cable de red

m NOTA

® En el siguiente texto el conector de cable resistente al agua figura abreviado como “conector resistente al

agua”.

® Utilice el puerto USB solamente durante el mantenimiento (como actualizacion y exportacion de datos).
Asegurese de que la tapa del USB esté apretada cuando no se lleve a cabo el mantenimiento.

2.3 Descripcion de etiquetas

Etiquetas

Simbolo

Nombre

Significado

I\

Etiqueta de advertencia
de descarga eléctrica

Una vez encendido el
dispositivo, existe alta
tension. Solamente los
técnicos electricistas
cualificados y
capacitados tienen
permitido instalar y
realizar operaciones en
el dispositivo.

I\

A CAUTION

RS S IEBIFAAN , 4P BB
BIRFFX.

This device has more than one power
input. Before maintenance,ensure that
the upstream switch is OFF.

Etiqueta de advertencia
de multiples fuentes de
alimentacion

Este dispositivo tiene
mas de una fuente de
alimentacion. Antes de
realizar mantenimiento,
asegurese de que el
interruptor ascendente
esté en posicion OFF
(Apagado).

Version 05 (2019-01-20)
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2 Descripcion general

Simbolo

Nombre

Significado

/N

A CAUTION

FERF—EMAEREANBERAT R
ERREERASBBEANZRMATFX;

BN, BSEOGEFRE.

Do not connect the three-phase input power cable
to the single-phase input switch. Do not connect
the single-phase input power cable to the three-
phase input switch. Otherwise, the device will be

damaged
——

Etiqueta de advertencia
de conexion

No conecte un cable de
alimentacion trifasico a
un interruptor de entrada
monofasico. No conecte
un cable de alimentacion
monofasico a un
interruptor de entrada
trifasico. De lo contrario,
el dispositivo resultard
danado.

FEO1

/AACAUTION

LSRR P IDIAEHE PR (RAPEERE T U
This copper bar is used to connect only to
the PID functional earth. It is strictly
forbidden to connect the protective earth to
this copper bar.

FEO2

/AACAUTION

LSRR P IDIAEHE PR (RAPEERE T U
This copper bar is used to connect only to
the PID functional earth. It is strictly
forbidden to connect the protective earth to
this copper bar.

Etiqueta de advertencia
de la conexidn a tierra
funcional del PID

No conecte €l cable PE a
la pletina colectora de
tierra funcional del PID.

ACAUTION

BEH RGP ERR
Do not reset an energized
surge protection module

Etiqueta de advertencia
de funcionamiento del
moédulo SPD

No quite ni instale un
moédulo SPD conectado a
la corriente eléctrica.

BB | B] [

ol - 48

il > 55 kg (121 Ibs)

Etiqueta de peso

Este dispositivo es
pesado y debe ser
transportado, al menos,
por cuatro personas o
con herramientas.

Placa del nombre

El controlador de matriz inteligente cuenta con una placa que contiene informacion sobre el
modelo, las especificaciones técnicas claves y los simbolos de conformidad.

Version 05 (2019-01-20)
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2 Descripcion general

Figura 2-8 Placa del nombre

—
|
| S'A &2 Model: SmartACU2000B-D-2PID/2PLC,__| 1
‘I Hoawer &R Name: EREFRei4I% Smart Array Controller
BIE%ERA Single-phase Rated Input:
~ 100 = 240 V; ® +N+Q or 20 +D); 50/60 Hz; 70 W Max
ZIEBERA Three-phase Rated Input:
~ 380 = 800 V; 30+FE; 50/60 Hz; 2X 330 W Max
R BE7EE Operating Temperature Range: - 40 = +60 °C
B34 %4 Enclosure: IP65/Type 3R
HRIAEG Protection Class: |
iER 75 Communication: SFP/ETH/PLC/RS485 — 2
— 3
®
@ ««c® XK
235284
EREARBIRAR HUAWEI TECHNOLOGIES CO.,LTD. B MADE IN CHINA
HQ of Huawei, Bantian, Longgang District, Shenzhen, 518129, P.R.C Lo e—— 4

(1) Marca comercial y modelo del producto

(3) Simbolos de conformidad

[Lnota

(2) Especificaciones técnicas importantes

(4) Nombre de la empresa y pais de fabricacion

La ilustracion de la placa del nombre solamente sirve a modo de referencia.

Tabla 2-3 Simbolos de conformidad

Simbolo Nombre Significado
Certificacion CSA de El dispositivo cumple con
Estados Unidos y Canada las normas de certificacion
® de la CSA.
235284

Marca de certificacion de
CE (Conformité
Européenne)

El dispositivo cumple con
las normas de certificacion
de la CE.

&

Periodo de uso respetuoso
con el medio ambiente
(EFUP)

El producto no contamina el
medio ambiente durante el
periodo especificado.

Version 05 (2019-01-20)
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Simbolo Nombre Significado
Marca europea de residuos No tire este producto con el
de aparatos eléctricos y resto de residuos domésticos
electronicos (WEEE) de su hogar.
I

2.4 Composicion del producto

Figura 2-9 muestra las posiciones en las que se deben instalar los componentes del
controlador de matriz inteligente y Tabla 2-4 describe los componentes.

Figura 2-9 Posiciones de instalacion de los componentes

22

21
20
19

[El__Jp

o= |
B

AnalAaalr A~ s AA|AAAA~A~AAAAA~AANN
d__B ]
< = = = =4
. @
[}
e
r
1
7

18 17

1Z01wW00014

m NOTA

Para destacar el area en cuestion, la figura no muestra la puerta abierta.
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2 Descripcion general

Tabla 2-4 Componentes y posiciones de instalacion reservadas

20 kA/40 kA, 8/20 ps
1P

Part No. Nombre Especificaciones Cantida | Etiqueta
d
1 Pletina colectora de N/C 1 ® FEO1
tierra funcional (pletina
colectora de
tierra del
PIDO1)
® FE02
(pletina
colectora de
tierra del
PID02)
2 Moédulo de alimentacion | ® AC input: 100-240 V, 50 Hz/ 1 U0l
de CC de 24 V (figura 60 Hz
izquierda) ® Salida de CC: 12'V de CC, 60 W
(méximo); 24 V de CC, 30 W
(méximo)
NOTA
Si se utiliza una entrada de CC de
24-28 V, el voltaje de salida de CC varia
entre 21,5 Vy 252 V.
Adaptador de corriente ® AC input: 100-240 V, 50 Hz/
(figura derecha) 60 Hz
® Salidade CC: 12 V/2 A
3 Interruptor de entrada CA:3A/3P 1 QFO03
del PID0O1
4 Interruptor de entrada CA:3A/3P 1 QFO05
del PID02
5 SPD monofasico Uc=385VdeCA 1 FO3
30 kA/60 kA, 8/20 ps
4P
NOTA
E1 SPD monofasico del modelo
especifico del controlador de matriz
inteligente tiene tres polos.
6 SPD trifasico 1 Uc =680V de CA 4 FO1
20 kA/40 kA, 8/20 ps
1P
7 SPD trifésico 2 Uc =680V de CA 4 F02

Version 05 (2019-01-20)
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2 Descripcion general

Part No. Nombre Especificaciones Cantida | Etiqueta
d
8 Posicion del interruptor | N/C 1 SWITCH
de LAN
9 PLC CCO PLC CCOO1A 1 PLC CCO
10 Pletina PE N/C 1 N/C
11 SmartLogger SmartLogger2000-10-C 1 SmartLogger
(SL)
12 Adaptador de fibra 2LC/PC-2LC/PC-4 2 ® OFAO01:
TX1 RX1
® OFAO02:
TX2 RX2
13 Posicion del SPD de N/C 1 N/C
POE
14 Posicion para el moédulo | N/C 1 POE
de POE
15 ATB N/C 1 ATB
16 Interruptor de entrada 32A2P 1 QFO01
monofasico
17 Interruptor de entrada 25 A/3P 1 FU02
trifasico 2 (figura de la
izquierda: interruptor de
cuchilla)
Interruptor de entrada 32A/3P 1 QF04
trifasico 2 (figura de la NOTA
derecha: disyuntor) El interruptor de entrada trifasico 2 de
algunos modelos especificos es un
disyuntor.
18 Interruptor de entrada 25 A/3P 1 FUO01
trifasico 1 (figura de la
izquierda: interruptor de
cuchilla)
Interruptor de entrada 32 A/3P 1 QF02
trifasico 1 (figura de la NOTA
derecha: disyuntor) El interruptor de entrada trifasico 1 de
algunos modelos especificos es un
disyuntor.
19 Terminales de entraday | 6 P/admite conexion de cables de 1 JX02
salida de CC de 24V 0,2-10 mm? (o0 24-8 AWG)
NOTA
La terminal de salida de CC de 24 V se
puede utilizar para conectar el EMI con
una carga maxima de 30 W.
Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 16
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Part No. Nombre Especificaciones Cantida | Etiqueta
d
20 Terminal de 12 P/admite conexion de cables de 1 JX01

comunicaciones RS485 | 1-2,5 mm? (o 18-14 AWG)

21 PID02 SmartPID2000 1 PID02
22 PIDO1 SmartPID2000 1 PIDO1
23 Interruptores de entrada | 10 A/1 P 2 ® Salida:
y salida de CC de 24 V QF06
® Entrada:
QF07

Tabla 2-5 Relacion entre modelo y componentes

Nro. de Nombre de SmartACU20 | SmartACU2000 [ SmartACU20 | SmartACU2000

componente | componente 00B-D- B-D-2PID/ 00B-D-PID/ | B-D-2PID/
PID/PLC 2PLC PLC-24V 2PLC-24V

1 Barra de puestaa | ® ° ° °

tierra funcional
(FEO1, FE02)

2 Fuente de o o ° °
alimentacion de

24 V CC (UO1)

2 Adaptador de ° ° o o
corriente (UO1)

3 Interruptor de . ° ° °
entrada PIDO1

(QF03)

4 Interruptor de o ° o .
entrada PID02

(QFO05)

5 Dispositivo de ° ) ) °
proteccioncontra
sobretensiones
monofasica
(SPD) (F03)

6 SPD trifasico 1 ° ° ° °
(FO1)

7 SPD trifasico 2 o ° o °
(F02)

Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 17
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2 Descripcion general

Nro. de
componente

Nombre de
componente

SmartACU20
00B-D-
PID/PLC

SmartACU2000
B-D-2PID/
2PLC

SmartACU20
00B-D-PID/
PLC-24V

SmartACU2000
B-D-2PID/
2PLC-24V

Posicion del
switch de red de
area local (LAN)
(SWITCH)

PLC CCO

10

Pletina PE

11

SmartLogger200
0 (SmartLogger)

12

Adaptador de
fibra optica
(OFAO01,
OFAO02)

13

Posicion del
SPD de POE

14

Posicion para el
modulo de
alimentacion a
través de
Ethernet (PoE)

15

Caja de acceso
terminal (ATB)

16

Interruptor de
entrada
monofasico

(QFO1)

17

Interruptor de
entrada trifasico
2 (FU02 o
interruptor de
cuchilla QF04)

18

Interruptor de
entrada trifasico
1 (FUOI1 o
interruptor de
cuchilla QF02)

19

Terminales de
entrada y salida
de 24V CC
(JX02)

Version 05 (2019-01-20)
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2 Descripcion general

entrada y salida
de 24V CC
(Salida: QFO06,
Entrada: QF07

Nro. de Nombre de SmartACU20 | SmartACU2000 | SmartACU20 | SmartACU2000
componente | componente 00B-D- B-D-2PID/ 00B-D-PID/ | B-D-2PID/
PID/PLC 2PLC PLC-24V 2PLC-24V

20 Terminal de ° ° ° °
comunicaciones
RS485 (JX01)

21 PIDO2 o ° o °

22 PIDO1 ° ° ° °

23 Interruptor de o o ° °

[Lnota

® e indica que este componente esta incluido en el modelo. © indica que este componente no esta
incluido en el modelo.

® Por razones de simplificacion, la tabla anterior incluye solo los componentes que necesita para hacer
funcionar el dispositivo y las posiciones de instalacion reservadas.

® E| SmartLogger se comunica con la aplicacion SUN2000 a través del mdédulo Bluetooth integrado.
Para obtener més informacion, consulte el Manual del usuario del SmartLogger2000y SUN2000
APP User Manual. Si el SmartLogger se comunica con la aplicacion SUN2000, mantenga la
aplicacion SUN2000 a menos de 1 m (39,37 in) de la parte frontal del armario para garantizar una
comunicacion adecuada.

2.5 Principios de funcionamiento

Figura 2-10 y Figura 2-11 muestra el diagrama eléctrico conceptual para el controlador de
matriz inteligente que no admite la entrada ni la salida de 24 V CC.

Version 05 (2019-01-20)
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Figura 2-10 Diagrama eléctrico conceptual (para el controlador de matriz inteligente que no
admite la entrada ni la salida de CC de 24 V con disyuntores QF02 y QF04)

SmartLogger2000
QFo3 PIDO1 com1[} RS485-1()
L1 — A > 2
g} - B Rssss com2[_} B> RS485-2(+)
FEOTo—b Fe coms[] £ RS485-3()
+ PLCO1 coma[] £ RS485-4(%)
FE— " coms[] > RS485-5(+)
Lact | coms[} RS485-6(2)
- g g [ Jac2
| QFo5 PID02 ] E
112 A
182 =% } 8 Rs485
37 —> c. ‘
| R | SFP1 [
PLC CCO
| COMPWR]
[]act |
\ AC2 PR SFP2 [
{ o ETH1 [}
L+ J12vour ETH2[]
== |12VIN
1
POE__
! } Fo4__
! — — —|PoESPD — —p>—
-
QFO01 ‘Um -
- L |acINPUT  12v
N —
PES—]

Figura 2-11 Principio funcional (Sin entrada y salida de 24 V de CC, FUO1 y FU02 son
interruptores de cuchilla fusible).

SmartLogger
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g ] | Jac2i
| QFos PID02 T
B2 =% T 18 | OFAQ1 ATB
B3 = 12 Rrsass __ -
| FE2 o5 | Fe | X1 >
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\C2
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1 I J
———————————— POESPDI— — & —
1 PoEsPo—
QFo1 ‘U‘”
L
L |acinPuT 12v
N(L) —>
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m NOTA

Los componentes en los recuadros de linea discontinua son opcionales.

Figura 2-12 muestra el diagrama eléctrico conceptual para el controlador de matriz

inteligente que admite la entrada y salida de CC de 24 V.
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Figura 2-12 Diagrama eléctrico conceptual (para el controlador de matriz inteligente que
admite la entrada y salida de CC de 24 V)
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S e L ac2
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[(Lnota

Los componentes en los recuadros de linea discontinua son opcionales.

El controlador de matriz inteligente se comunica con los dispositivos fotovoltaicos a través de
RS485, PLC o Ethernet.

m NOTA

Cuando el controlador de matriz inteligente se comunica con el inversor mediante PLC, inicie sesion en
la interfaz de usuario web del SmartLogger2000, elija Monitorizacion > MBUS (PLC) > Ajustes
networking y configure En red con la opcion Habilitar (valor predeterminado). Cuando el controlador
de matriz inteligente se comunica con el inversor solo mediante RS485, configure En red con la opcion
Deshabilitar. Para obtener mas informacion, consulte el Manual del usuario del SmartLogger2000.
(Las capturas de pantalla de la interfaz de usuario web del SmartLogger V200R002C20SPC119 sirven
como ejemplo).

® Modo de comunicaciones RS485

—  Todos los modelos de controladores de matriz inteligente admiten el modo de
comunicaciones RS485.

—  El SmartLogger se conecta con el transformador tipo caja, un medidor de potencia,
un inversor, el modulo PID, el moédulo PLC CCO y otros dispositivos que admiten
comunicaciones RS485 mediante puertos COM.
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Figura 2-13 Modo de comunicaciones RS485
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m NOTA

La figura muestra solo los componentes y los cables principales y sirve solo como referencia.

® Modo de comunicaciones con PLC

—  Si se utiliza un transformador de doble columna, utilice el controlador de matriz
inteligente que admite el acceso de una ruta PLC.

—  Si se utiliza un transformador de doble division, utilice el controlador de matriz
inteligente que admite el acceso de dos rutas PLC.

—  El SmartLogger tiene la funcién PLC integrada, que se conecta al inversor que
admite la comunicacion con PLC a través de un cable de alimentacion trifasico de

CA.

—  En el controlador de matriz inteligente que admite el acceso de dos rutas PLC, el
modulo PLC CCO se conecta al inversor que admite la comunicacion con PLC a
través de un cable de alimentacion trifasico de CA.
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Figura 2-14 Modo de comunicaciones con PLC
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m NOTA

La figura muestra solo los componentes y los cables principales y sirve solo como referencia.
Modo de comunicacion con Ethernet

—  Todos los modelos de controladores de matriz inteligente admiten el modo de
comunicacién con Ethernet. En el armario se reserva una posicion para instalar un
interruptor de LAN.

—  El SmartLogger proporciona dos puertos eléctricos Ethernet de 10/100 M ya
integrados y cinco puertos eléctricos Ethernet de 10/100 M si se conecta un
interruptor de LAN.

—  El SmartLogger se conecta a un transformador tipo caja, a un medidor de potencia y
a otros dispositivos que admiten la comunicacion con Ethernet a través de puertos
eléctricos Ethernet.

El controlador de matriz inteligente se comunica con el sistema de seguimiento de la planta a
través de una red mediante anillo de fibra o de una red 4G LTE.

Por red mediante anillo de fibra

—  Todos los modelos de controladores de matriz inteligente admiten una red mediante
anillo de fibra.

—  El SmartLogger se conecta con el sistema de seguimiento de la planta a través de
fibras opticas mediante una ATB.
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El modulo PID instalado de fabrica en el controlador de matriz inteligente puede cambiar el
voltaje entre el punto neutro del lado de CA y la conexion a tierra para cambiar el voltaje

Por red 4G LTE

Todos los modelos de controladores de matriz inteligente admiten el modo de
comunicacion 4G LTE. En el armario se reservan posiciones para instalar el modulo

de POE y el SPD de POE.

El SmartLogger se conecta con el sistema de seguimiento de la planta a través de

4G LTE mediante un CPE.

entre el electrodo positivo o negativo de los mddulos fotovoltaicos y la conexion a tierra, a fin
de evitar el efecto de PID en los modulos fotovoltaicos.

2.6 Escenario de configuracion

Si se utiliza un transformador de doble columna, utilice el controlador de matriz
inteligente con un médulo PID.

Si se utiliza un transformador de doble columna, utilice el controlador de matriz
inteligente con dos moédulos PID.

2.6.1 Red mediante anillo de fibra

Figura 2-15 Red
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Tabla 2-6 Componentes requeridos en el escenario de conexion de red mediante anillo de fibra

@ NOTA

Los componentes en los recuadros de linea discontinua son opcionales. Para destacar el area en cuestion, la
figura no muestra todos los componentes y cables que vienen instalados de fabrica.

tension nominal del interruptor de
cuchilla debe ser superior o igual a
800 V.

Corriente nominal recomendada del
fusible: 32 A; corriente nominal de la
caja de interruptores de cuchilla >

32 A; cantidad de polos: 3 (3 fusibles
para cada caja de interruptores de
cuchilla)

Ubica | Componente Modelo recomendado o Fuente Cantidad
cion especificaciones recomendadas del
compone
nte
Control | Interruptor de LAN UT-H605 o ES1000 Adquirido
ador de | (opcional) a Huawei
matriz —
intelige Bolsade | Modulo FTLF1323P1BTR-HW Adquirido
nte accesorios | optico de a Huawei
para la baja
conmutaci | velocidad
on de
anillo de Jumper PLCLCS5S-ST3P302-HW, LC-LC-S2-
fibra optico L2, 3ECA1031LCLC002-01-F o LP-
LP-2S-P-SM-002
Transfo | MCB Corriente nominal recomendada: 32 A; Preparado
rmador cantidad de polos: 2 por el
tipo cliente
caja
Interrupto | Interruptor ® Cuando la tension nominal de CA del | Preparado | ® Escenario
rde de cuchilla lado de baja tension del porel con un
alimentaci | (solucion 1) transformador tipo caja es inferior o | cliente transformad
on igual a 500 V, la tensién nominal del or de doble
trifasico interruptor de fusible debe ser columna: 1
superior o igual a 600 V. Escenario
® Cuando la tension nominal de CA del con un
lado de baja tension del transformad
transformador tipo caja es superior a or de doble
500 V e inferior o igual a 800 V, la division: 2
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Ubica | Componente Modelo recomendado o Fuente Cantidad
cion especificaciones recomendadas del
compone
nte
MCCB ® Cuando la tension nominal de CA del | Preparado
(solucién 2) lado de baja tension del por el

transformador tipo caja es inferior o | cliente
igual a 500 V, la tensién nominal del
interruptor automatico modelado
(MCCB) debe ser superior o igual a
600 V.

® Cuando la tension nominal de CA del
lado de baja tension del
transformador tipo caja es superior a
500 V e inferior o igual a 800 V, la
tension nominal del interruptor
MCCB debe ser superior o igual a
800 V.

® Energia pasante < 1,26 x 10° A%s

® Corriente nominal recomendada:
32 A; cantidad de polos: 3

AVISO

® Los componentes que figuran en la tabla se deben instalar in situ.

® FElija un MCCB o un interruptor de cuchilla como el interruptor de alimentacion trifasico.
Si elige un MCCB, asegtirese de que la energia pasante del MCCB cumpla con los
requerimientos. La capacidad de corte depende de la corriente limitada de cortocircuito del
lado de baja tension del transformador.

® [os modelos de los componentes dentro del transformador tipo caja varian segtn el
proveedor del transformador tipo caja.
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Tabla 2-7 Cables que deben prepararse en el escenario de conexion de red mediante anillo de fibra

N.° Cable Especificaciones/nombre del cable Rango del drea Fuente
transversal del del cable
cable
(recomendado)

1 Cable de ® Cable de cobre blindado de cuatro ntcleos | ® 8-10 mm? Preparado
alimentacion (L1, L2, L3 y conexion a tierra funcional) (10 mm?) por el
trifasico de CA para exteriores con tres terminales OT-M6 ® 3 AWG cliente

(L1, L2 y L3) y una terminal OT-M4
(conexion a tierra funcional)

® Cuando la tensién nominal de CA del lado
de baja tension del transformador tipo caja
es inferior o igual a 500 V, el voltaje de
operacion entre el cable de alimentacion
trifasico de CA y la conexion a tierra debe
ser superior o igual a 600 V.

® Cuando la tension nominal de CA del lado
de baja tension del transformador tipo caja
es superior a 500 V e inferior o igual a
800 V, el voltaje de operacion entre el
cable de alimentacion trifasico de CA y la
conexion a tierra debe ser superior o igual
a 1000 V.

2 Cable de red Cable de red blindado CAT 5E para exteriores | N/C Preparado

periférico con un didmetro exterior de menos de 9 mm por el
(0,35 in) y una resistencia interior que no cliente
supera los 1,5 ohmios/10 m (1,5 ohmios/
32,81 pies), como asi también con un
conector blindado RJ45

3 Cable Cable de ordenador (DJYP2VP2-22 2x2x1) o | @ 0,5-1 mm? Preparado
periférico de cable par con blindaje metalico que se puede (1 mm?) por el
(s:(;;nslirélscacmne utilizar en exteriores y en terminales OT-M4 ® 20-13 AWG cliente

(18 AWG)

4 Cable PE de Cable de cobre para exteriores con terminal ® 6-16 mm?2 Preparado
armario OT-M6 (16 mm?) por el

® 10-6 AWG cliente
(6 AWG)

5 Cable optico Cable optico blindado de un solo modo de N/C Preparado
cuatro u ocho nucleos con una longitud de por el
onda de transmision de 1310 nm y un cliente
didmetro exterior inferior o igual a 18 mm
(0,71 in)
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N.° Cable Especificaciones/nombre del cable Rango del drea Fuente
transversal del del cable
cable
(recomendado)

6 Cable de ® Conexion frecuente: un cable de cobre ® 4-6 mm? Preparado
alimentacion blindado para exteriores de dos nicleos (4 mm?) por el
monofdsico de | @ Conexion mediante un tubo: dos cables de ® 12-10 AWG cliente
CA cobre para exteriores de un nucleo (12 AWG)

® Voltaje de operacion de conexion a tierra
>300V

7 Cables de ® Conexion frecuente: un cable de cobre ® 2.5-4 mm? Preparado
alimentacion de blindado para exteriores de dos niicleos (2,5 mm?) por el
entrada y salida | @ (Conexion mediante un tubo: dos cables de | @ 14-12 AWG cliente
de CCde 24V cobre para exteriores de un nucleo (14 AWG)

® Voltaje de operacion de conexion a tierra
>300V
2.6.2 Red 4G LTE

Figura 2-16 Network

Controlador de matriz inteligente Médulo POE ' -éF-’D- I-:’E)-E- 1

(incorporado) | (incorporado) |

—, 1 1

e =

3
Switch

FUO1/QF02 FEO1FU02/QF04 FE02
o C i =

(incorporado)

T Ey N
Interruptor de
alimentacioén I :I I :|
trifasico
o] © — A ]
—FE}
[(—— Y —— H ,
! | H Fuente de
lo| o AN | & alimentacion del
N ) servicio de estacion
1 m- 1
e et : = Transformador
Inversor  Caja combinadora tipo caja
deCA  Cable de red del Cable de red del POE o del
Cable de dispositivo externo SPD POE al CPE

alimentacion
_ trifasico de CA

Cable de conexion
a tierra funcional

Cable de

Cable puesta a
tierra de gabinete

comunicaciones RS485 ==

E Cable de alimentacién

N(L)| monofasico de CA

Cable de entrada y salida

de CC de 24V

1Z01N00002

Version 05 (2019-01-20)

Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd.

28



Controlador de matriz inteligente SmartACU2000B
Manual del usuario (con médulos PID, 800 V de CA)

2 Descripcion general

@ NOTA

Los componentes en los recuadros de linea discontinua son opcionales. Para destacar el area en cuestion, la

figura no muestra todos los componentes y cables que vienen instalados de fabrica.

Tabla 2-8 Componentes requeridos en el escenario de conexion de red 4G LTE

Ubicacion | Componente Modelo recomendado o Fuente Cantidad
especificaciones del
recomendadas compone

nte

Controlador | Interruptor de LAN UT-H605 0 ES1000 Adquirido | 1

de matriz (opcional) a Huawei

inteligente
Bolsas de Moédulode | N/C Adquirido | 1
accesorios POE a Huawei
de POE y
CPE SPD de N/C Adquirido | 1
POE? a Huawei

Fuera del CPE N/C Adquirido | 1

controlador a Huawei

de matriz

inteligente y

del

transformad

or tipo caja

Transforma | MCB Corriente nominal recomendada: | Preparado | 1

dor tipo caja 32 A; cantidad de polos: 2 por el

cliente
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Ubicacion

Componente

Modelo recomendado o
especificaciones
recomendadas

Fuente
del
compone
nte

Cantidad

Interruptor
de
alimentacid
n trifasico

Interruptor
de cuchilla
(solucion 1)

® (uando la tension nominal de
CA del lado de baja tension
del transformador tipo caja es
inferior o igual a 500 V, la

tension nominal del interruptor

de fusible debe ser superior o
igual a 600 V.

® Cuando la tensién nominal de
CA del lado de baja tension
del transformador tipo caja es
superior a 500 V e inferior o
igual a 800 V, la tension
nominal del interruptor de
cuchilla debe ser superior o
igual a 800 V.

® Corriente nominal
recomendada del fusible:
32 A; corriente nominal de la
caja de interruptores de
cuchilla > 32 A; cantidad de
polos: 3 (3 fusibles para cada
caja de interruptores de
cuchilla)

Preparado
por el
cliente

MCCB
(solucioén 2)

® (uando la tension nominal de
CA del lado de baja tension
del transformador tipo caja es
inferior o igual a 500 V, la

tension nominal del interruptor
automatico modelado (MCCB)

debe ser superior o igual a 600
V.

® Cuando la tensién nominal de
CA del lado de baja tension
del transformador tipo caja es
superior a 500 V e inferior o
igual a 800 V, la tension

nominal del interruptor MCCB

debe ser superior o igual a
800 V.

® Energia pasante < 1,26 x 10°
A’s
® Corriente nominal

recomendada: 32 A; cantidad
de polos: 3

Preparado
por el
cliente

® Escenario
con un
transformad
or de doble
columna: 1

® Escenario
con un
transformad
or de doble
division: 2
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AVISO

® [os componentes que figuran en la tabla se deben instalar in situ.

® FElija un MCCB o un interruptor de cuchilla como el interruptor de alimentacion trifasico.
Si elige un MCCB, asegurese de que la energia pasante del MCCB cumpla con los
requerimientos. La capacidad de corte depende de la corriente limitada de cortocircuito del
lado de baja tension del transformador.

® [ 0s modelos de los componentes dentro del transformador tipo caja varian segtin el
proveedor del transformador tipo caja.

® Nota a: si el modelo es EG860, configure un SPD de POE.

Tabla 2-9 Cables que deben prepararse en el escenario de conexion de red 4G LTE

N.°

Cable

Especificaciones/nombre del cable

Rango del drea
transversal del
cable

(recomendado)

Fuente
del cable

Cable de
alimentacion
trifasico de CA

® C(Cable de cobre blindado de cuatro nucleos
(L1, L2, L3 y conexion a tierra funcional)
para exteriores con tres terminales OT-M6
(L1, L2 y L3) y una terminal OT-M4
(conexion a tierra funcional)

® Cuando la tension nominal de CA del lado
de baja tension del transformador tipo caja
es inferior o igual a 500 V, el voltaje de
operacion entre el cable de alimentacion
trifasico de CA y la conexion a tierra debe
ser superior o igual a 600 V.

® Cuando la tension nominal de CA del lado
de baja tension del transformador tipo caja
es superior a 500 V e inferior o igual a
800 V, el voltaje de operacion entre el cable
de alimentacion trifasico de CA y la
conexion a tierra debe ser superior o igual a
1000 V.

® 8-10 mm?
(10 mm?)

® 3 AWG

Preparado
por el
cliente

Cable de red
periférico

Cable de red blindado CAT 5E para exteriores
con un diametro exterior de menos de 9 mm
(0,35 in) y una resistencia interior que no
supera los 1,5 ohmios/10 m (1,5 ohmios/
32,81 pies), como asi también con un conector
blindado RJ45

N/C

Preparado
por el
cliente

Cable
periférico de
comunicacione
s RS485

Cable de ordenador (DJYP2VP2-22 2x2x1) o
cable par con blindaje metalico que se puede
utilizar en exteriores y en terminales OT-M4

® (0,5-1 mm?
(1 mm?)

® 20-18 AWG
(18 AWG)

Preparado
por el
cliente
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N.° Cable Especificaciones/nombre del cable Rango del area Fuente
transversal del del cable
cable
(recomendado)

4 Cable PE de Cable de cobre para exteriores con terminal ® 6-16 mm? Preparado

armario OT-M6 (16 mm?) por el
® 10-6 AWG cliente
(6 AWG)

5 Cable de red Un cable de red de 20 m (65,62 pies) de largo N/C Preparado
del médulo de | con equipos CPE de Huawei por el
POE o0 del SPD | NOTA cliente
de POE al CPE Si la longitud no alcanzara, prepare un cable con las

mismas especificaciones que las de un cable de red
periférico.

6 Cable de Conexion frecuente: un cable de cobre ® 4-6 mm?2 Preparado
alimentacion blindado para exteriores de dos niicleos (4 mm?) por el
rélznoféswo de Conexion mediante un tubo: dos cablesde | @ 12-10 AWG cliente

cobre para exteriores de un nticleo (12 AWG)
Voltaje de operacién de conexion a tierra >
300 V
7 Cables de Conexion frecuente: un cable de cobre ® 2.5-4mm? Preparado
alimentacion blindado para exteriores de dos nucleos (2,5 mm?) por el
;laeliegrgsac}é Co;lexi(')n media.nte ur(l1 tubo: dols cables de ® 14-12 AWG cliente
cobre para exteriores de un nticleo

de 24 V .P . | ’ (14 AWG)
Voltaje de operacion de conexion a tierra >
300 V
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Almacenamiento

Se deben cumplir los siguientes requisitos si se quiere guardar el controlador de matriz
inteligente antes de la instalacion:

No desembale el controlador de matriz inteligente.

Conserve una temperatura de almacenamiento de —40 °C a +70 °C (40 °F a +158 °F) y
una humedad relativa de 5 % a 95 % HR.

Guarde el armario en un lugar limpio y seco y protéjalo del polvo y la corrosion
producida por vapor de agua.

Se pueden apilar, como maximo, cuatro controladores de matriz inteligente. Apile de
forma ordenada para evitar que se caigan.

Realice inspecciones periddicas durante el tiempo de almacenamiento. Si encuentra
alguna mordida de roedor, reemplace de inmediato el embalaje.

Si el controlador de matriz inteligente ha estado guardado durante mucho tiempo,
profesionales deben realizar inspecciones y pruebas antes de utilizarlo.

Huawei no sera responsable de las consecuencias ocasionadas por el incumplimiento de las
normas de almacenamiento que se especifican en este documento.
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Instalacion

4.1 Verificacion previa a la instalacion

Verificacion del embalaje externo

Antes de desembalar el controlador de matriz inteligente, verifique el embalaje externo para
detectar dafios, como agujeros o grietas. Verifique también los modelos del controlador de
matriz inteligente y sus componentes. Si se detecta alglin tipo de dafio o si no es el modelo
que necesita, no desembale el equipo y poéngase en contacto con el distribuidor lo antes
posible.

[Lnota

Se recomienda quitar el embalaje externo dentro de las 24 horas previas a la instalacion del controlador
de matriz inteligente y sus componentes.

Verificacion del aspecto

Después de desembalar, verifique el controlador de matriz inteligente y sus componentes para
detectar dafios. Si se detecta algun tipo de dafio, no utilice el componente dafiado y pongase
en contacto con el distribuidor lo antes posible.

Verificacion del armario y de los accesorios

Después de desembalar el controlador de matriz inteligente, verifique que el armario y los
componentes estén intactos y enteros. Si se detecta algin dafio o si falta algiin componente,
pongase en contacto con el distribuidor.

[Lnota

Para saber la cantidad de accesorios que vienen con el equipo, vea la lista de embalaje de la caja de embalaje.
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4.2 Herramientas

Herramienta Modelo Funcién
Taladro percutor Boca de barrena: ®14mm | ® Boca de barrena ®14mm
(0,55in) y ®16mm (0,551n): Realice los orificios

(0,631n) en los soportes.

® Boca de barrena ®16mm
(0,631in): Realice los orificios

en la pared.
Destornillador ® C(Cabeza plana: M3 ® Permite conectar los cables a
dinamométrico ® Cabeza Phillips: M3, la regleta de terminales.
M4 y M6 ® Permite ajustar los tornillos de
—(=]) ) puesta a tierra.
© e———n ® Permite instalar los
componentes.
® =——=m8
Llave de tubo Funciona con una llave ® Permite ajustar los tornillos.
=BT s dinamométrica. ® Permite ajustar las tuercas.
O - DD@L
o=
k=
5=
Llave inglesa Apertura: 32mm Permite ajustar los tornillos.
VA
QG ——
Llave dinamométrica N/C ® Permite ajustar los tornillos.
g ® Permite ajustar las tuercas.
S——cD
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Herramienta Modelo Funcion
Alicates de corte N/C Permite cortar los sujetacables.
diagonal
Pelacables N/C Permite pelar la cubierta de los
cables.

Mazo de goma N/C Permite insertar los pernos de
ensamblaje en los orificios.

Cuter N/C Permite cortar el embalaje.

Cortador de cable N/C Permite cortar los cables de
alimentacion.

Crimpeadora N/C Permite engastar los cables.
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Herramienta Modelo Funcion
Crimpeadora RJ45 N/C Permite engastar los conectores
RJ45.

N/C Permite verificar la conexion de
los cables de red.

N/C Permite envolver el area de
engaste de los cables de un
terminal OT.

N/C Permite termorretraer tubos.

Aspiradora N/C Permite limpiar el polvo que
queda después de perforar una
pared.

Multimetro N/C Permite medir voltajes.

Leledi=]
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Herramienta Modelo Funcion

Marcador N/C Permite marcar posiciones.

Cinta métrica N/C Permite medir distancias.

Nivel N/C Permite nivelar las posiciones de
los orificios.

o

Guantes de seguridad N/C Permiten protegerse las manos

durante la instalacion.

Guantes aislantes

Voltaje de operacion >
2000V

Permiten protegerse de descargas
eléctricas.

N/C

Protegen los ojos del operador
cuando realiza orificios.
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Herramienta Modelo Funcion
Mascarilla contra el N/C Protege al operador del polvo
polvo cuando realiza orificios.

&

Abrazadera para cable N/C Permite atar cables.

Destornillador de cabeza | 3mm x 150mm (0,12in x | Permite instalar y quitar

plana 5,91in) componentes.
—{ )
Unidad de extraccion del | N/C Permite quitar el modulo SPD.
moédulo SPD
/A
~9
)

4.3 Como determinar la posicion de la instalacion

Requisitos basicos

® FEl controlador de matriz inteligente tiene proteccion IP65/Tipo 3R y se puede instalar en
exteriores.

® Flmétodo de instalacion y la posicion deben coincidir con las medidas del controlador
de matriz inteligente. Para obtener mas informacion sobre las medidas, consulte 2.2
Aspecto.

® No instale el controlador de matriz inteligente en una zona en la que haya materiales
inflamables ni explosivos.
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Requisitos del entorno de instalacion

Se debe instalar el controlador de matriz inteligente en un lugar bien ventilado para asegurar
que se disipe bien el calor. El controlador de matriz inteligente debe funcionar en un rango de
temperatura de —40 °C a +60 °C (40 °F a +140 °F).

Requisitos de la estructura de montaje

® [aestructura de montaje en la que se instale el controlador de matriz inteligente debe ser
ignifuga.

® No instale el controlador de matriz inteligente sobre materiales de construccion
inflamables.

® Asegurese de que la superficie de instalacion sea suficientemente s6lida como para
soportar el controlador de matriz inteligente. Para conocer los detalles sobre el peso del
controlador de matriz inteligente, consulte 8 Especificaciones técnicas.

Requisitos del espacio de instalacion

® Cuando instale el controlador de matriz inteligente en una pared, un soporte o un riel, se
le recomienda hacerlo en una posicién al nivel de la vista para facilitar la operacion y el
mantenimiento.

® Deje suficiente espacio libre alrededor del controlador de matriz inteligente para la
instalacion y para la disipacion de calor.

Figura 4-1 Espacio de instalacion

2300 m
<\m 2200 mm
I ——
1Z01W00018

4.4 Como instalar el soporte de montaje

Figura 4-2 muestra las medidas del soporte de montaje.
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AVISO

El soporte de montaje tiene cuatro grupos de orificios roscados. Cada uno de los grupos esta
formado por cuatro orificios roscados. Marque cuatro orificios en total, uno en cada uno de
los grupos, en funcion de los requisitos del sitio. Se recomiendan los dos orificios redondos.

Figura 4-2 Medidas del soporte de montaje

- 830 mm >
690 MM — » ' 1 2f mm
© O © "
?@DDDDDD@ 1.,
: A .
226 mm 5 ¢14 : 1004mm
v mm 34 mm S
i >0 N o ®0
00 = 9o 406 mm
" ‘&\ I ﬁ
34 mm :\ D l
Mo _H.30.5mm
L R ) '
«— 610 MM ——»
- 770 mm >
1Z01W00016

4.4.1 Instalacion en la pared

Prerrequisito

Debe preparar los pernos de expansion por si mismo. Se recomienda el perno de expansion de
acero inoxidable de M12 % 60.

Procedimiento

Paso1 Determine los lugares de los orificios utilizando el soporte de montaje. Nivele la ubicacion de
los orificios con un nivel y marque los orificios de montaje con un marcador.
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Figura 4-3 Como determinar las posiciones de los orificios

S | s o s

Islsls

Paso 2 Perfore orificios con un taladro de martillo e instale los pernos de expansion.

ESE=EEE
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I
I
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I
]

1Z01H00009

A PELIGRO

Evite realizar orificios en tuberias y cables de alimentacion que estén ocultos en la pared.

Figura 4-4 Como hacer un orificio e instalar un perno de ensamblaje

52-60 mm

1IS03H00001

AVISO

® Para evitar la inhalacion de polvo o el contacto con los ojos, utilice gafas de seguridad y
una mascarilla contra el polvo cuando realice orificios.

® Retire el polvo dentro y alrededor de los orificios y mida la distancia entre los orificios. Si
no estan bien situados, realice nuevos orificios.

® Nivele la cabeza de la manga de expansion con la pared de hormigoén. De lo contrario, el
soporte de montaje no se puede instalar de forma asegurada en una pared de hormigon.

1. Con un taladro percutor haga un orificio en la posicion que marc6 en la pared.
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2. Ajuste ligeramente un perno de ensamblaje, coldquelo en posicion vertical dentro del
orificio y utilice una maza de goma hasta que el manguito de expansion entre
completamente en el orificio.

3. Ajuste parcialmente el perno de ensamblaje.
4. Quite la tuerca, la arandela plana y la arandela de resorte.

Paso 3 Alinee los orificios del soporte de montaje con los orificios que perford, inserte los pernos de
ensamblaje en los orificios que atraviesan el soporte de montaje y luego ajuste los pernos.

Figura 4-5 Cémo fijar el soporte de montaje

1Z01H00010

4.4.2 Instalacion sobre soporte

Procedimiento

Paso1 Determine los lugares de los orificios utilizando el soporte de montaje. Nivele la ubicacion de
los orificios con un nivel y marque los orificios de montaje con un marcador.
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Figura 4-6 Como determinar las posiciones de los orificios

1Z01H00011

Paso 2 Realice los orificios con un taladro percutor.

m NOTA

Le aconsejamos que utilice pintura antiéxido en los orificios para lograr una mayor proteccion.

Figura 4-7 Como hacer un orificio

1Z01H00016

Paso 3 Alinee el soporte de montaje con los orificios, inserte el conjunto de perno de M12 x 40
entregado con el gabinete en el orificio a través del soporte de montaje y asegure el perno con
la tuerca y la arandela plana entregadas con el gabinete.
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Figura 4-8 Como fijar el soporte de montaje

45N m

1Z01H00012

—Fin

4.4.3 Instalaciéon sobre un riel

Prerrequisito

® Para instalar un controlador de matriz inteligente sobre un riel, debe preparar los soportes
del riel seglin las medidas de la placa de montaje.

® Se le recomienda utilizar pernos en forma de U M12 para fijar los soportes del riel.

LB] NOTA

Las figuras de este capitulo sirven solo como referencia. El riel real y los soportes del riel pueden ser
diferentes.

Procedimiento

Paso1 Fije los soportes del riel al riel y ajuste los pernos en forma de U.

Figura 4-9 Como fijar los soportes del riel

M12

1Z01H00046
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Paso 2 Alinee el soporte de montaje con los orificios, inserte el conjunto de perno de M12 x 40
entregado con el gabinete en el orificio a través del soporte de montaje y asegure el perno con
la tuerca y la arandela plana entregadas con el gabinete.

Figura 4-10 Como fijar el soporte de montaje

M12

45N m

—Fin

4.5 Como instalar el armario

Procedimiento

1Z01H00047

Paso1 Designe a cuatro personas para que eleven el armario y montelo sobre el soporte de montaje.
Asegurese de que el armario esté al mismo nivel que el soporte de montaje.
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Figura 4-11 Como montar el armario en un soporte de montaje

[

3(0

[ ]
u
| |
||
ooy
=

-
oD
il
il
il

0o

=

-

1Z01H00013

Paso 2 Retire la llave Torx de seguridad que esta fijada a la base del armario y tsela para ajustar los
tornillos Torx de seguridad.

Figura 4-12 Como ajustar los tornillos Torx de seguridad

\

-//3

1Z01H00008

—--Fin
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4.6 Como abrir la puerta principal del armario

Prerrequisito

A\ ATENCION

® Antes de abrir la puerta principal del armario, apague todos los interruptores ascendentes
que vayan hacia el controlador de matriz inteligente para apagar el controlador. Luego,
espere, al menos, 3 minutos y ponga en funcionamiento el controlador de matriz
inteligente. Si tiene que operar un controlador de matriz inteligente que esta conectado a la
corriente eléctrica, use guantes aislantes y tome medidas de precaucion.

® Si necesita abrir la puerta principal del armario en dias con lluvia o nieve, tome medidas
de proteccion para evitar que la nieve o la lluvia entren en el armario. Si no es posible
tomar estas medidas, no abra la puerta principal del armario cuando Ilueva o nieve.

® No deje tornillos sin uso dentro del armario.

Procedimiento

Paso1 Afloje los tornillos del armario principal.

Figura 4-13 Como aflojar los tornillos

e
= = g >
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4

1Z01H00015

Paso 2 Abra la puerta principal del armario y use la barra de soporte para estabilizar la puerta.
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Figura 4-14 Como usar una barra de soporte para estabilizar una puerta

GBS Sa8a5E

Y}

1Z01H00031

m NOTA

Para destacar el area en cuestion, la figura no muestra algunos componentes. Esto rige para todas las demas
figuras similares.

—Fin

4.7 Cémo instalar los componentes

Instale los componentes siguiendo las instrucciones en 2.6 Escenario de configuracion.

4.7.1 Instalacion de un modulo de POE

Procedimiento

Paso1 Afloje los tornillos y retire la placa de montaje.

m NOTA

No retire los tornillos.
Paso 2 Quite los tornillos de la posicion de instalacion del médulo de POE.

Paso 3 Coloque el mdédulo de POE en la posicion de instalacion y alinee los orificios de montaje.
Luego, fije el modulo de POE.

m NOTA

Los indicadores deben quedar en el extremo inferior izquierdo.

Paso 4 Asegure la placa de montaje.
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Figura 4-15 Instalacion de un modulo de POE
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—Fin

4.7.2 (Opcional) Instalaciéon de SPD de POE

Procedimiento

Paso1 Afloje las tuercas de la placa de montaje de SPD de POE.

m NOTA

No retire las tuercas.
Paso 2 Reemplace y fije el soporte de montaje de SPD de POE.

Paso 3 Conecte un extremo del cable de masa con el punto PE del SPD de POE vy fije la tuerca de
conexion a tierra.

Paso 4 Coloque el SPD de POE en el soporte de montaje. Asegurese de que el punto de PE quede
hacia arriba y que la superficie de PE marcada quede con el frente hacia afuera.

Paso 5 Fije el tornillo pasador de SPD de POE.

Paso 6 Conecte el otro extremo del cable de masa a la pletina PE colectora de tierra.
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Figura 4-16 Instalacion de un SPD de POE

1Z01H00036

——Fin

4.7.3 (Opcional) Instalacion de interruptor de LAN

Procedimiento
Paso1 Retire el panel donde se instalara un interruptor de LAN.
Paso 2 Fije el interruptor de LAN.

Paso 3 Conecte el cable PE del interruptor de LAN.
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Figura 4-17 Instalacion de un interruptor de LAN
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—Fin
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Conexiones eléctricas

AVISO

® Los colores de los cables que aparecen en los diagramas esquematicos de conexion de
cables de este capitulo solamente sirven a modo de referencia. Seleccione los cables segun
las especificaciones de los colores de cables.

® Las rutas de cableado de este capitulo sirven solo como referencia.

® Por razones de simplificacion, los cables que se describen en este capitulo son los que se
deben conectar in situ y no se describen los cables que vienen instalados de fabrica.

® Conecte los cables cumpliendo de forma estricta con la descripcion de funcionamiento y
con las medidas de precaucion descritas en el documento. No confunda ni conecte de
forma invertida cables de sefial, cables de alimentacion monofasicos de CA ni cables de
alimentacion trifasicos de CA. De lo contrario, los dafios causados en el equipo no estaran
cubiertos por la garantia ni por el contrato de servicio.

5.1 Cémo seleccionar un método de conexion

Puede conectar un cable periférico al controlador de matriz inteligente en modo comtn o a
través de un tubo segun los requerimientos del sitio.

AVISO

® Para evitar la mala conexion de los cables debido a la sobretension causada por la
subsidencia a tierra, le recomendamos doblar y reservar entre 20 y 30 mm (0,79-1,18 in)
de cable dentro del armario y después conectarlo al puerto correspondiente.

® Si el cable tiene una cubierta, asegurese de que la cubierta quede en el armario.

® FEn esta seccidon se explica cdmo conectar un cable periférico a un conector
RS485/ETH/DC resistente al agua en modo comun y a través de un tubo y se indica como
conectar cables periféricos a otros conectores resistentes al agua.

Procedimiento (conexion coman)

Si elige realizar una conexion comun, asegurese de tener disponible el cable adecuado.
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Paso1
Paso 2

Paso 3
Paso 4
Paso 5

Paso 6

Retire el tope de bloqueo y el tapon del conector resistente al agua.

Pase el cable por el tope de bloqueo y luego por el conector resistente al agua.

Figura 5-1 Cémo disponer los cables

s

1Z01H00029
Conecte el cable.
Ajuste el tope de bloqueo.

Compruebe que el cable esté conectado correctamente y con firmeza. Selle el conector
resistente al agua y el orificio del cable con la masilla cortafuego que viene con el equipo.

Retire cualquier objeto extrafio del armario.

—--Fin

Procedimiento (conexidon a través de un tubo)

Si elige hacer una conexion a través de un tubo, aseglirese de tener disponibles el cable y el
tubo adecuados.

m NOTA

Prepare los tubos que correspondan segun el diametro de los orificios inferiores de los cables. Se recomienda
que las especificaciones del tubo coincidan con las especificaciones de los conectores resistentes al agua. Por
ejemplo, para un conector resistente al agua de 3/4 in, se recomienda un tubo de 3/4 in.
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Figura 5-2 Tubo

1503120009

(1) Tuerca (2) Adaptador (3) Conducto

m NOTA

La apariencia del tubo solamente sirve a modo de referencia. El tubo real puede ser diferente. Esto rige para
todas las demas figuras similares.

Figura 5-3 Diametros de los orificios inferiores de los cables
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Paso1 Retire el tope de bloqueo y el tapon del conector resistente al agua y luego retire el conector
resistente al agua.

Paso 2 Ajuste el adaptador del tubo con la tuerca que viene con el tubo.
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Figura 5-4 Instalacion del adaptador del tubo

1Z01H00030

Paso 3 Pase el cable por el conducto del tubo y luego por el adaptador.
Paso4 Conecte el cable.
Paso 5 Ajuste el adaptador al conducto.

Paso 6 Compruebe que el cable esté conectado correctamente y con firmeza. Luego, tome las
medidas adecuadas para asegurarse de que el conducto del tubo y el adaptador queden fijados
con firmeza y selle el orificio del cable con la masilla cortafuegos que viene con el equipo.

Paso 7 Retire cualquier objeto extrafio del armario.

—Fin

5.2 Como preparar los cables

Usted mismo debe preparar los cables que se usan para el controlador de matriz inteligente.
Prepare los cables siguiendo las instrucciones provistas en 2.6 Escenario de configuracion.
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AVISO

Puede conectar un cable periférico al controlador de matriz inteligente en modo comun o a
través de una tuberia segun los requerimientos del sitio.

La forma de manipular el conector inferior resistente al agua varia segun el método de
conexion. Para obtener mas detalles, consulte 5.1 Cémo seleccionar un método de
conexion.

Los cables hacia el interior del armario se conectan de la misma forma,
independientemente del método de conexion que se utilice. A continuacion, se ilustra con
una conexion comun como ejemplo.

5.3 Como engastar el terminal OT

Figura 5-5 muestra como engastar un terminal OT.

AVISO

Evite raspar el centro del cable al pelarlo.

La cavidad que se forma después de engastar el extremo pelado del conductor del terminal
OT debe envolver al cable por completo. Los centros de los cables deben quedar en
contacto con el terminal OT.

Envuelva el 4rea engastada del cable con el tubo termorretractil o con una cinta aislante de
PVC. En la siguiente figura, se usa un tubo termorretractil como ejemplo.

Cuando use la pistola de aire caliente, evite que los dispositivos se quemen.

Figura 5-5 Coémo engastar un terminal OT
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5.4 Como conectar un cable PE al armario

Procedimiento

Paso1 Engaste un terminal OT.

Paso 2 Fije el cable PE.

[Lnota

Conecte el cable PE al punto de masa mas cercano o a la pletina colectora de tierra del transformador tipo
caja.

Figura 5-6 Cémo conectar un cable PGND
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—Fin

Requisito posterior

Para mejorar la resistencia a la corrosion de un terminal a tierra, le recomendamos que aplique
pintura o gel de silice sobre el terminal después de conectar el cable de masa.

5.5 C6mo conectar cables de comunicacion para la red
mediante anillo de fibra
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5.5.1 Como conectar el jumper optico desde el SmartLogger hacia
el adaptador de fibra

Prerrequisito

Saque el mddulo Optico de baja velocidad de la bolsa de accesorios para cambiar el anillo
optico.

El jumper optico que va desde el SmartLogger hacia el adaptador de fibra se instal6 antes de
la entrega. Solo debe conectar el otro extremo del jumper optico al SmartLogger.

Procedimiento

Paso 1 Inserte los modulos opticos de baja velocidad respectivamente dentro de los puertos SFP1 y
SFP2 del SmartLogger hasta que encajen en su lugar. Una vez que el moédulo optico de baja
velocidad queda encajado en su lugar, emptijelo hacia atras para asegurarse de que esté bien
fijado.

AVISO

Preste atencion a las instrucciones de los mdédulos opticos de baja velocidad. La etiqueta del
modulo optico de baja velocidad del SFP1 queda hacia arriba, mientras que la etiqueta del
moédulo optico de baja velocidad del SFP2 queda hacia abajo.

Paso 2 Conecte los jumpers Opticos instalados de fabrica a los modulos opticos de baja velocidad.
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Figura 5-7 Como conectar un jumper optico
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(1) Médulo 6ptico de baja velocidad (2) Jumper optico

—Fin

5.5.2 Como conectar los cables ala ATB

Prerrequisito

Saque el jumper Optico de la bolsa de accesorios para cambiar el anillo dptico.

Contexto

AVISO

® Como los cables opticos son duros, preparelos antes de pasarlos por el controlador de
matriz inteligente.

® Solo profesionales tienen permitido conectar cables Opticos.

Lnota

Conecte dos cables Opticos en una red optica en forma de anillo y conecte un cable dptico en una red
optica en forma de estrella.

Figura 5-8 muestra el interior de la ATB.
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Figura 5-8 Interior de la ATB
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(1) Bobina de fibra (2) Puntos de fijacion para los cables de acero internos de los

Procedimiento

1
® |
| 2
S
1 N
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cables Opticos

Paso1 Retire la tapa de la ATB.

(3) Grapa para cables
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Figura 5-9 Como retirar la tapa
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Paso 2 Retire el tornillo pasador del cable dptico.
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Figura 5-10 Como retirar el tornillo pasador
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Paso 3 Conecte un extremo del jumper optico al adaptador de fibra.

Paso 4 Pase el otro extremo del jumper 6ptico por el orificio del cable del lado de la ATB y luego
conecte el cable a la ATB.

Paso 5 Conecte el cable dptico periférico a la ATB, empalme el cable dptico con el jumper Optico y
luego enrosque el cable empalmado alrededor de la bobina de fibra de la ATB.

AVISO

Solo profesionales tienen permitido empalmar fibras.
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Figura 5-11 Cémo conectar cables opticos
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Paso 6 Compruebe que los cables estan conectados correctamente y con firmeza. Luego vuelva a
colocar el tornillo pasador del cable optico y la tapa de la ATB.

—--Fin

5.6 Como conectar el cable 4G LTE (con SPD de POE)

Prerrequisito

El cable de red que va desde el modulo de POE hacia el SPD de POE viene junto con el SPD
de POE.

El cable de red que va desde el SmartLogger hacia el modulo de POE y el cable de
alimentacion del modulo de POE vienen instalados de fabrica. Solo debe conectar el otro
extremo de cada cable instalado de fabrica al modulo de POE.

Procedimiento

Paso1 Conecte el puerto POE del mdodulo de POE al puerto PROTECT del SPD de POE con un
cable de red, que viene con el SPD de POE.
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Figura 5-12 Coémo conectar un médulo de POE a un SPD de POE
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Paso 2 Conecte el cable de red instalado de fabrica al puerto DATA del médulo de POE.

Paso 3 Conecte el cable de alimentacion instalado de fabrica al modulo de POE.
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Figura 5-13 Como conectar cables
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Paso 4 Conecte el cable de red de CPE al puerto Surge del SPD de POE.
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Figura 5-14 Coémo conectar un cable de red de CPE
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—Fin

5.7 Como conectar el cable 4G LTE (sin SPD de POE)

Prerrequisito

El cable de red que va desde el SmartLogger hacia el moédulo de POE y el cable de
alimentacion del médulo de POE vienen instalados de fabrica. Solo debe conectar el otro
extremo de cada cable instalado de fabrica al modulo de POE.

Procedimiento

Paso1 Conecte el cable de red instalado de fabrica al puerto DATA del moédulo de POE.

Paso 2 Conecte el cable de alimentacion instalado de fabrica al mdodulo de POE.
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Figura 5-15 Cémo conectar el cable del mdédulo de POE
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Figura 5-16 Como conectar un cable de red de CPE
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5.8 Como conectar un cable de alimentacion trifasico de
CA (un disyuntor como interruptor de entrada trifasico)

Contexto
® Para el controlador de matriz inteligente que alberga un méddulo PID, conecte el cable de
alimentacion trifasico de CA al interruptor QF02 y el cable de conexion a tierra
funcional al puerto FEO1 de la pletina colectora de tierra funcional.
® Para el controlador de matriz inteligente que alberga dos modulos PID, conecte la
primera ruta del cable de alimentacion trifasico de CA al interruptor QF02 y el cable
correspondiente de conexion a tierra funcional al puerto FEO1 de la pletina colectora de
tierra funcional. Conecte la segunda ruta del cable de alimentacion trifasico de CA al
interruptor QF04 y el cable correspondiente de conexion a tierra funcional al puerto
FEOQ2 de la pletina colectora de tierra funcional.
Esta seccion describe como conectar los cables de alimentacion trifasicos de CA para el
controlador de matriz inteligente que alberga dos mddulos PID. Para obtener mas informacion
sobre como conectar el cable de alimentacion trifasico de CA para el controlador de matriz
inteligente que alberga un moédulo PID, vea cémo se conecta la primera ruta de los cables de
alimentacion trifasicos de CA.
Procedimiento

Paso1 Prepare un cable.

Figura 5-17 Longitud del cable pelado

700720 mm

®  —
L1 L2=L1+3mm
 L3<160 mm

Y
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Paso 2 Engaste un terminal OT.

Paso 3 Conecte los cables L1, L2 y L3 al interruptor de entrada trifasico y el cable de conexion a
tierra funcional a la pletina colectora de tierra funcional, tal como se muestra en Figura 5-18.
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AVISO

® Conecte los cables L1-1, L2-1 y L3-1 del interruptor QF02 respectivamente a los puertos
A, By Cdelabarra 1 del transformador tipo caja a través de un interruptor de
alimentacion trifasico.

® Conecte los cables L1-2, L2-2 y L3-2 del interruptor QF04 respectivamente a los puertos
A, By Cde la barra 2 del transformador tipo caja a través de un interruptor de
alimentacion trifasico.

® Conecte el cable de conexion a tierra funcional para el modulo PID a la pletina colectora
de tierra del transformador tipo caja.

® Asegurese de que los cables L1, L2 y L3 estén conectados en la secuencia de fase correcta.

® No confunda el cable que va hacia el puerto FEO1 con el cable que va hacia el puerto
FE02.

Paso4 Agrupe los cables.
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Figura 5-18 Como conectar cables
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—Fin

5.9 Cémo conectar un cable de alimentacién trifasico de
CA (un interruptor de cuchillas como interruptor de
entrada trifasico)

Contexto

® Para el controlador de matriz inteligente que tiene un modulo de degradacion reducida
por potencial (PID), conecte el cable de alimentacion trifasico de CA con el interruptor
FUO1 y el cable de conexion a tierra funcional con el puerto FEO1 de la pletina colectora
de tierra funcional.
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® Para el controlador de matriz inteligente que tiene dos mddulos de degradacion reducida
por potencial (PID), conecte la primera ruta del cable de alimentacion trifasico de CA
con el interruptor FUO1 y el cable correspondiente de conexion a tierra funcional con el
puerto FEO1 de la pletina colectora de tierra funcional. Conecte la segunda ruta del cable
de alimentacion trifasico de CA con el interruptor FUO2 y el cable correspondiente de
conexion a tierra funcional con el puerto FE02 de la pletina colectora de tierra funcional.

Esta seccion describe como conectar los cables de alimentacion trifasicos de CA para el
controlador de matriz inteligente que alberga dos mddulos PID. Para obtener mas informacion
sobre como conectar el cable de alimentacion trifasico de CA para el controlador de matriz
inteligente que alberga un moédulo PID, vea cémo se conecta la primera ruta de los cables de
alimentacion trifasicos de CA.

Procedimiento

Paso1 Prepare un cable.

Figura 5-19 Longitud del cable pelado

L1+3 mm
@i 700~720 m
m
L1 %

\,

10-12 mm

<160 mm
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Paso 2 Engaste un terminal OT.

Paso 3 Conecte el cable de conexion a tierra funcional con la pletina colectora de tierra funcional,
como se muestra en Figura 5-20.

AVISO

® Conecte los cables L1-1, L2-1 y L3-1 del interruptor FUO1 respectivamente a los puertos
A, By Cde labarra 1 del transformador tipo caja a través de un interruptor de
alimentacion trifésico.

® Conecte los cables de L1-2, L2-2 y L3-2 del interruptor FUO2 respectivamente a los
puertos A, B y C de la barra 2 del transformador tipo caja a través de un interruptor de
alimentacion trifasico.

® Conecte el cable de masa funcional para el modulo PID a la pletina colectora de tierra del
transformador tipo caja.

® Aseglirese de que los cables L1, L2 y L3 estén conectados en la secuencia de fase correcta.

® No confunda el cable que va hacia el puerto FEO1 con el cable que va hacia el puerto
FEO02.

Paso 4 Agrupe los cables.
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Figura 5-20 Como conectar cables
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----Fin

5.10 Cémo conectar los cables periféricos de comunicacién
RS485

Contexto

Conecte los cables periféricos de comunicacion RS485 a JX01. Todos los cables de
comunicacion RS485 estan conectados de la misma forma. Esta seccion describe como
conectar dos cables de comunicacion RS485.
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Tabla 5-1 Asignacion

N.° Puerto de la regleta de Definicion
terminales JX01

9 RS485-5 (+) RS485A, seiial diferencial + del
RS485

10 RS485-5 (-) RS485B, senal diferencial - del
RS485

11 RS485-6 (+) RS485A, seiial diferencial + del
RS485

12 RS485-6 () RS485B, sefial diferencial - del
RS485

AVISO

® No conecte un cable periférico de comunicaciones RS485 al puerto RS485-1 (puertos 1y
2 en JX01) porque el cable de comunicaciones del modulo PID est4 conectado a este

puerto.

® Para el controlador de matriz inteligente que admite el acceso de dos rutas PLC, no
conecte un cable periférico de comunicaciones RS485 al puerto RS485-2 (puertos 3 y 4 en
JXO0T1) porque el cable de comunicaciones del modulo PLC CCO esta conectado a este

puerto.

Procedimiento

Paso 1 Prepare los cables de comunicacion.

Figura 5-21 Longitud del cable pelado

1201210006

Paso 2 Conecte los cables de comunicacion a la regleta de terminales JX01.

Paso 3 Engaste un terminal OT en la capa blindada y luego conecte la capa blindada al punto de
conexion a tierra del armario.

Paso 4 Ate los cables de comunicacion.
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Figura 5-22 Como conectar cables de comunicaciones RS485
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——Fin

5.11 Como conectar el cable del interruptor de LAN

Prerrequisito

Saque el conector del cable de alimentacion del interruptor de LAN y un cable de red de los
accesorios que vienen con el interruptor de LAN. El cable de alimentacion viene instalado de
fabrica. Solo debe conectar el otro extremo del cable de alimentacion al interruptor de LAN.

Procedimiento

Paso1 Conecte el puerto FE1 del interruptor de LAN al puerto ETH1 del SmartLogger con un cable
de red.

Paso 2 Conecte el cable de alimentacion instalado de fabrica al interruptor de LAN.

AVISO

Conecte el cable SWITCH-12V+ al puerto de alimentacion V+ del interruptor de LAN y
luego el cable SWITCH-12V- al puerto de alimentacion V- del interruptor de LAN.
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Figura 5-23 Como conectar los cables del interruptor de LAN
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—-Fin

5.12 Como conectar el cable de red periférico

Prerrequisito

Prepare un cable de red, como se muestra en Figura 5-24.

Figura 5-24 Como conectar los cables a un conector RJ45
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(1) Blanco y naranja (2) Naranja (3) Blanco y verde (4) Azul
(5) Blanco y azul (6) Verde (7) Blanco y marrén (8) Marrén

Con un probador de cable de red verifique que el cable de red funcione correctamente.
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Contexto
Conecte los cables de red periféricos a los puertos FE2—FES5 del interruptor de LAN. Todos

los cables de red estan conectados de la misma forma. Esta seccion describe como conectar un
cable de red.

Procedimiento

Paso1 Conecte el cable de red periférico al puerto FE2 del interruptor de LAN.

Paso 2 Ate el cable de red.

Figura 5-25 Como conectar un cable de red
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—Fin

5.13 Como conectar un cable de alimentaciéon de salida de
CCde24V

Contexto

Puede conectar uno o dos cables de alimentacion de salida de CC de 24 V al controlador de
matriz inteligente que admite la entrada y salida de CC de 24 V. Los cables de alimentacion
de salida de CC estan conectados de la misma forma. Esta seccion describe como conectar
una ruta de un cable de alimentacion de salida de CC.
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Tabla 5-2 Asignacion

N.° Puerto de la regleta de Definicién
terminales JX02

ly2 24VOUT+ Terminal positivo del cable de
alimentacion de salida de CC de
24V

3y4 24VOUT- Terminal negativo del cable de
alimentacion de salida de CC de
24V

Procedimiento

Paso1 Prepare los cables.

Figura 5-26 Longitud del cable pelado

10-12 mm
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Paso 2 Conecte el cable de alimentacion de salida de CC de 24 V a la regleta de terminales JX02.

AVISO

No conecte de forma invertida el cable de alimentacion de salida de CC.

Paso 3 Ate los cables.
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Figura 5-27 Como conectar cables
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5.14 Como conectar un cable de alimentaciéon de entrada

deCCde24V

Contexto
Puede conectar un cable de alimentacion de entrada de CC de 24 V al controlador de matriz
inteligente que admite la entrada y salida de CC de 24 V.
Tabla 5-3 Asignacion
N.° Puerto de la regleta de Definicion
terminales JX02
5 24VIN+ Terminal positivo del cable de
alimentacion de entrada de CC
de24V
6 24VIN- Terminal negativo del cable de
alimentacion de entrada de CC
de24V
Procedimiento

Paso1 Prepare los cables.
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Figura 5-28 Longitud del cable pelado
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Paso 2 Conecte el cable de alimentacion de entrada de CC de 24 V a la regleta de terminales JX02.

AVISO

No conecte de forma invertida el cable de alimentacion de entrada de CC.

Paso 3 Ate los cables.

Figura 5-29 Como conectar cables
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—Fin

5.15 Como conectar un cable de alimentacién monofasico
de CA

Procedimiento

Paso1 Prepare un cable.
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Figura 5-30 Longitud del cable pelado

10-12 mm

<
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Paso 2 Conecte el cable al interruptor de entrada monofasico.

AVISO

Conecte los cables L y N (L) a los terminales L y N de la fuente de alimentacion del servicio
de estacion para el transformador tipo caja a través de una MCB.

Paso 3 Ate el cable.

Figura 5-31 Como conectar un cable
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—-Fin

5.16 Co6mo conectar un cable de seiial DO/AO/DI/AI

El controlador de matriz inteligente reserva los conectores PID01_DO, PID02_ DO, DO, AO,
DI y Al resistentes al agua para los cables de sefial correspondientes.

Para obtener mas informacion sobre como preparar y conectar los cables, consulte
SmartPID2000 User Manual y Manual del usuario del SmartLogger2000.
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Figura 5-32 Rutas de cables
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Puesta en marcha del sistema

6.1 Comprobacion antes del encendido

Antes de encender el controlador de matriz inteligente, verifique lo siguiente:

1.
2.

El armario y todos sus componentes estan instalados de forma adecuada.

Todos los interruptores ascendentes hacia el armario y todos los interruptores dentro del
armario estan en posicion OFF.

Todos los cables estan conectados de forma correcta y segura, sin partes metalicas
expuestas. Los cables estan bien atados y los sujetacables estan colocados de manera
uniforme y correcta en la misma direccion. Las partes sobrantes de cables estan cortadas
de forma prolija. No hay cinta adhesiva ni sujetacables innecesarios en los cables.

El tendido de los cables de alimentacion y de los cables de sefial cumple con los
requisitos correspondientes a los cables de corriente intensa y débil, y cumple con el plan
de instalacion de cables.

Los topes de bloqueo de todos los conectores resistentes al agua que se usan en la parte
inferior del armario estan bien fijados o los tubos de tendido de cables (en el caso de
usarse) estan fijados al armario. Todos los conectores resistentes al agua o los tubos de
tendido de cables que estan en uso estan sellados con masilla cortafuego. Los conectores
resistentes al agua que no se usan en la parte inferior del armario estan enchufados y los
topes de bloqueo estan bien fijados.

La cubierta del puerto USB esta fijada y el cable USB dentro del armario estd seguro.
El interior del armario esta limpio, si polvo, suciedad ni materiales extrafios.

La pintura del exterior del armario esté intacta. Si la pintura esta descascarada, vuelva a
pintar el 4rea para evitar la corrosion.

6.2 Encendido del sistema

Prerrequisito

® Yarealizo la verificacion de encendido.

® Tiene puestos los guantes aislantes.

®  El armario del controlador de matriz inteligente esta conectado a tierra de forma segura.
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® FEl voltaje de alimentacion del controlador de matriz inteligente esta dentro del rango del
voltaje de operacion y el voltaje de entrada trifasica esta dentro del voltaje de operacion
del moédulo PLC/PID.

® Todos los interruptores ascendentes hacia el controlador de matriz inteligente y todos los
interruptores dentro del armario estan en posicion OFF.

Procedimiento

Paso1 Encienda el interruptor de alimentacién monofasico que controla la energia que ingresa del
transformador remoto tipo caja hacia el controlador de matriz inteligente.

Paso 2 Encienda el interruptor de alimentacion trifasico que controla la energia que ingresa del
transformador remoto tipo caja hacia el controlador de matriz inteligente.

® Si el controlador de matriz inteligente alberga un modulo PID, encienda el interruptor de
alimentacion trifasico correspondiente.

® Si el controlador de matriz inteligente alberga dos modulos PID, encienda los dos
interruptores de alimentacion trifésicos correspondientes.

Paso 3 Utilice un multimetro para verificar que los voltajes de entrada de todos los interruptores del
controlador de matriz inteligente estén dentro de los rangos de voltaje de operacion
adecuados.

Paso 4 Encienda el interruptor monofasico QF01 del controlador de matriz inteligente.

Paso 5 Encienda los interruptores de entrada y salida de CC del controlador de matriz inteligente.
®  Sino usa la entrada ni la salida de CC de 24 V, omita este paso.
® Siscusalaentrada de CC de 24 V, encienda el interruptor de entrada de CC QF07.
®  Sise usa lasalida de CC de 24 V, encienda el interruptor de salida de CC QFO06.

Paso 6 Encienda el interruptor de PID del controlador de matriz inteligente.

®  Si el controlador de matriz inteligente alberga un médulo PID, encienda el interruptor de
PID QFO03.

®  Si el controlador de matriz inteligente alberga dos modulos PID, encienda los
interruptores de PID QF03 y QFO0S5.
Paso 7 Encienda el interruptor de entrada trifasico del controlador de matriz inteligente.

® Si el controlador de matriz inteligente alberga un modulo PID, encienda el interruptor de
entrada trifasico QF02 (o FUO01).

® Si el controlador de matriz inteligente alberga dos modulos PID, encienda los
interruptores de entrada trifasicos QF02 y QF04 (o FU01 y FU02).

—Fin

Requisito posterior

® Ponga en funcionamiento el modulo PID antes de encenderlo. Para conocer en detalle el
procedimiento de puesta en marcha, consulte el SmartPID2000 User Manual.

® Para obtener informacion sobre el estado del SmartLogger2000 y del PLC CCO
conectados a la corriente eléctrica, como asi también sobre el procedimiento de puesta en
marcha, consulte el Manual del usuario del SmartLogger2000.

®  En interruptor de LAN se puede usar directamente sin la puesta en marcha después del
encendido.
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6.3 Como cerrar la puerta principal del armario

Prerrequisito

Todos los componentes funcionan correctamente.

Procedimiento

Paso 1 Instale la barra de soporte.

Figura 6-1 Como instalar la barra de soporte
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Paso 2 Cierre la puerta principal del armario y ajuste los tornillos.

Figura 6-2 Como ajustar los tornillos
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m NOTA

® Si perdiera los tornillos que se utilizan para fijar el armario, use los tornillos Torx de seguridad que estan
en la bolsa de accesorios.

® Si perdiera las tuercas flotantes que se utilizan para fijar el armario, use las tuercas flotantes de reserva
que se muestran en Figura 6-3.

Figura 6-3 Coémo extraer las tuercas flotantes de reserva

1Z01H00039

—Fin

6.4 Apagado del sistema

Prerrequisito

Tiene puestos los guantes aislantes.

Procedimiento

Paso1 Apague el interruptor de alimentacion monofésico que controla la energia que ingresa del
transformador remoto tipo caja hacia el controlador de matriz inteligente.

Paso 2 Apague el interruptor de alimentacion trifdsico que controla la energia que ingresa del
transformador remoto tipo caja hacia el controlador de matriz inteligente.

®  Si el controlador de matriz inteligente alberga un modulo PID, apague el interruptor de
alimentacion trifasico correspondiente.
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®  Si el controlador de matriz inteligente alberga dos modulos PID, apague los dos
interruptores de alimentacion trifasicos correspondientes.
Paso 3 Apague los interruptores de entrada y salida de CC del controlador de matriz inteligente.

®  Siel controlador de matriz inteligente no admite la entrada ni la salida de CC de 24 V,
omita este paso.

® Si el controlador de matriz inteligente admite la entrada y salida de CC de 24 V, apague
el interruptor de salida de CC QFO06 y el interruptor de entrada de CC QF07.

Paso 4 Apague el interruptor monofésico QF01 del controlador de matriz inteligente.

Paso 5 Apague el interruptor de entrada trifasico del controlador de matriz inteligente.

® Si el controlador de matriz inteligente alberga un modulo de degradacion reducida por
potencial (PID), apague el interruptor de entrada trifasico QF02 (o FUO01).

®  Si el controlador de matriz inteligente alberga dos modulos de degradacion reducida por
potencial (PID), apague los interruptores de entrada trifasicos QF02 y QF04 (o FUO1 y
FU02).
Paso 6 Apague el interruptor de PID del controlador de matriz inteligente.

® Si el controlador de matriz inteligente alberga un modulo PID, apague el interruptor de
PID QFO03.

® Si el controlador de matriz inteligente alberga dos modulos PID, apague los interruptores
de PID QF03 y QFOS.

—Fin
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7 Mantenimiento del sistema

7.1 Mantenimiento rutinario

A PELIGRO

Antes de limpiar el sistema y de revisar las conexiones de los cables y la fiabilidad de la
toma a tierra, apague el sistema (consulte 6.4 Apagado del sistema para obtener mas
informacidn) para asegurarse de que el controlador de matriz inteligente esté desconectado
y evitar asi que provoque lesiones personales.

Si necesita abrir la puerta principal del armario en dias con lluvia o nieve, tome medidas
de proteccion para evitar que la nieve o la lluvia entren en el armario. Si no es posible
tomar estas medidas, no abra la puerta principal del armario cuando llueva o nieve.

Tabla 7-1 Lista de verificacion de mantenimiento

funcionamiento del
sistema

Elemento de Verificacion Intervalo de
verificacion mantenimiento
Armario ® El exterior del controlador de matriz inteligente | Cada 12 meses
no esta dafiado ni deformado.
® No hay polvo ni suciedad en el controlador de
matriz inteligente.
Estado de ® Todos los componentes del controlador de Una vez cada seis meses

matriz inteligente funcionan correctamente.

® El SPD funciona correctamente.
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Elemento de Verificacion Intervalo de
verificacion mantenimiento
Conexiones eléctricas ® [ os cables estan conectados de forma segura. Cada 12 meses

® [ os cables estan intactos y, en especial, las
partes que tocan la superficie metalica no estan
rayadas.

® [ os conectores resistentes al agua que no se
usan estan enchufados y los topes de bloqueo
estan bien fijados.

® La cubierta del puerto USB esta ajustada.

Fiabilidad de la toma a
tierra

Todos los cables de conexion a tierra estan
conectados de forma confiable.

Cada 12 meses

7.2 Soluci6én de problemas

entrada de
degradacion
reducida por
potencial (PID)
(QF03 0 QF05) no
esta encendido.

reducida por potencial (PID) de
entrada esta defectuoso.

El cable entre el interruptor de
entrada trifasico y el interruptor
de entrada de degradacion
reducida por potencial (PID) esta
suelto o desconectado.

N° Sintoma Causa Solucién de problemas
1 El interruptor de 1. La fuente de alimentacién parael | 1. Utilice un multimetro para
entrada trifasico del transformador tipo caja con flujo comprobar si la fuente de
controlador de ascendente del interruptor de alimentacion para el
matriz inteligente no entrada trifasico es anormal. transformador tipo caja con flujo
esta encendido. 2. El interruptor de entrada trifésico ascendent‘e ’de.:l interruptor de
esta defectuoso entrada trifasico es normal.
2. Reemplace el interruptor de
entrada trifasico.
2 El interruptor de 1. Elinterruptor de degradacion 1. Reemplace el interruptor de

entrada de degradacion reducida
por potencial (PID).

2. Compruebe si el cable entre el
interruptor de entrada trifasico y
el interruptor de entrada de
degradacion reducida por
potencial (PID) esta suelto o
desconectado. Si es asi, vuelva a
conectar el cable y ajustelo.
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corriente o la fuente
de alimentacion de
24V CCno
suministra potencia.

entrada y salida de la fuente de
alimentacion de 24 V CC estan
sueltos o desconectados.

2. El adaptador de corriente o la
fuente de alimentacion de 24 V
CC esta defectuoso.

N° Sintoma Causa Solucién de problemas

3 El modulo de 1. Los puertos de entrada trifasicos 1. Si el cable esté suelto o
degradacion de la red eléctrica del modulo de desconectado, vuelva a conectarlo
reducida por degradacion reducida por y ajustelo.
potencial (PID) del potencial (PID) estan 2. Compruebe si la potencia llega
controlador de desconectados con los cables o hasta la red eléctrica.
matriz inteligente no conectados de manera suelta con )
esta encendido. los cables. 3. Péngase en contacto con el.

] proveedor o el soporte técnico de
2. Lared eléctrica esta desconectada Huawei.
de la potencia.
3. El médulo de degradacion
reducida por potencial (PID) esta
defectuoso.

4 El interruptor de 1. La fuente de alimentacién parael | 1. Utilice un multimetro para
entrada monofasico transformador tipo caja con flujo comprobar si la fuente de
del controlador de ascendente del interruptor de alimentacion para el
matriz inteligente no entrada monofasico es anormal. transformador tipo caja con flujo
esta encendido. 2. El interruptor de entrada ascendente del iqtermptor de

monofasico estd defectuoso. entrada monofasico es normal.
2. Reemplace el interruptor de
entrada monofasico.

5 El modulo de El cable de alimentacion del modulo | Si el cable esté suelto o
alimentacion a de alimentacion a través de Ethernet | desconectado, vuelva a conectarlo y
través de Ethernet (PoE) esta suelto o desconectado. ajustelo.

(PoE) no esta
encendido.
6 El adaptador de 1. Los cables de alimentacion de 1. Si el cable esté suelto o

desconectado, vuelva a conectarlo
y ajustelo.
2. Reemplace el adaptador de

corriente o la fuente de
alimentacion de 24 V CC
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N° Sintoma Causa Solucién de problemas
7 El SmartLogger del | 1. El cable de alimentacion de salida | 1. Compruebe el adaptador de
controlador de de CC para el adaptador de corriente y conecte el cable de
matriz inteligente no corriente no estd conectado con el alimentacion de salida de CC del
esta encendido. puerto IN de 12 V del adaptador de corriente con el
SmartLogger. puerto IN de 12 V del
2. El cable de alimentacion no estéd SmartLogger.
conectado con el puerto de 2. Compruebe si el adaptador de
recepcion de potencia de CA del corriente esta conectado con el
adaptador de corriente. puerto de recepcion de potencia
3. El cable de entrada de CA no esta de CA del adaptador de corriente.
conectado con el enchufe de CA. | 3. Compruebe si el cable de

alimentacion esta conectado al
enchufe de CA.

4. Reemplace el adaptador de
corriente.

4. El adaptador de corriente esté
defectuoso.

5. EIl SmartLogger esta defectuoso.

5. Poéngase en conctacto con el
proveedor o el soporte técnico de
Huawei.

7.3 Reemplazo de componentes

®  Antes de reemplazar un componente, apague el controlador de matriz inteligente
siguiendo las instrucciones en 6.4 Apagado del sistema para asegurarse de que el
controlador de matriz inteligente no esta conectado y no provocara lesiones personales.

® Después de desconectar el suministro de energia, espere al menos 3 minutos para
reemplazar el componente.

® Después de reemplazar un componente, verifique el estado del controlador de matriz
inteligente siguiendo las instrucciones en 6.1 Comprobacion antes del encendido y
luego encienda el controlador de matriz inteligente siguiendo las instrucciones en 6.2
Encendido del sistema. Una vez hecho esto, verifique que el componente de repuesto
funcione correctamente.

® Para ver la ubicacion de los componentes, consulte 2.4 Composicion del producto.

® Deseche los componentes defectuosos en conformidad con la ley local de eliminacion de
residuos eléctricos.

7.3.1 Como reemplazar un SPD monofasico/trifasico

Prerrequisito
® E| SPD esta defectuoso.
® Hay un SPD de repuesto disponible y funcional que es del mismo modelo.

[(Lnota

Si hay un SPD dafiado o su indicacion de estado estd en rojo, se considera que el SPD no esta disponible y
debe ser reemplazado.
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Contexto

ﬂ;ﬂ NOTA

Para reemplazar un SPD monofasico se procede de la misma manera que con un SPD trifasico. A
continuacion, se describe como reemplazar un SPD monofsico.

Un SPD consta de un modulo de proteccion contra sobretensiones y una base.

Procedimiento

Paso1 Retire del SPD el mddulo de proteccion contra sobretensiones que esté defectuoso.

Figura 7-1 Cémo retirar un modulo de proteccion contra sobretensiones defectuoso
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Paso 2 Instale el nuevo médulo de proteccion contra sobretensiones.

Figura 7-2 Cémo instalar un mddulo de proteccion contra sobretensiones
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----Fin

7.3.2 Como reemplazar un interruptor de entrada trifasico
(disyuntor)

Prerrequisito
® El interruptor de entrada trifasico esta defectuoso.

® Hay un interruptor de entrada trifdsico de repuesto disponible y funcional que es del
mismo modelo.

Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 92



Controlador de matriz inteligente SmartACU2000B

Manual del usuario (con médulos PID, 800 V de CA) 7 Mantenimiento del sistema
Procedimiento
Paso1 Quite la cubierta protectora de los terminales de los cables que se encuentran en el interruptor

Paso 2

Paso 3

Paso 4

Paso 5

Paso 6

Paso 7

Paso 8

Paso 9

Paso 10

de entrada trifasico defectuoso.
Desconecte los cables del interruptor de entrada trifasico defectuoso y etiquete los cables.
Retire las tuercas de los cables de ambos lados de la parte inferior.

Empuje la hebilla hacia abajo y quite el interruptor de entrada trifdsico defectuoso.

Figura 7-3 Como quitar un interruptor de entrada trifasico defectuoso

( )

1Z01H00039

Quite la cubierta protectora de los terminales de los cables que se encuentran en el nuevo
interruptor de entrada trifasico.

Retire las tuercas de los cables de ambos lados de la parte inferior del nuevo interruptor de
entrada trifasico.

Instale el nuevo interruptor de entrada trifasico.

Vuelva a colocar las tuercas de los cables de ambos lados de la parte inferior.

Conecte los cables al nuevo interruptor de entrada trifasico segln las etiquetas de los cables.
Vuelva a colocar la cubierta protectora en los terminales de los cables.

—Fin
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7.3.3 Como reemplazar un interruptor de entrada trifasico
(interruptor tipo cuchilla)

Prerrequisito
® El interruptor de entrada trifasico estd defectuoso.

® Hay un interruptor de entrada trifdsico de repuesto disponible y funcional que es del
mismo modelo.

Procedimiento

Paso1 Desconecte los cables del interruptor de entrada trifasico defectuoso y etiquete los cables.

Paso 2 Empuje la hebilla hacia abajo y quite el interruptor de entrada trifasico defectuoso.

Figura 7-4 Como quitar un interruptor de entrada trifasico defectuoso

1Z01H00093

Paso 3 Instale el nuevo interruptor de entrada trifasico.
Paso 4 Conecte los cables al nuevo interruptor de entrada trifasico segun las etiquetas de los cables.

-—--Fin
7.3.4 Como reemplazar el fusible del interruptor tipo cuchilla

Prerrequisito

® El fusible esta defectuoso.

® Hay un fusible de repuesto proporcionado por el fabricante del interruptor de cuchilla.

Procedimiento

Paso1 Abra la caja del interruptor de cuchilla.
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Paso 2 Retire el fusible defectuoso.

Figura 7-5 Cémo retirar un fusible defectuoso

1S01H00029

Paso 3 [Instale el fusible nuevo y cierre la caja del interruptor de cuchilla.

----Fin

7.3.5 Como reemplazar un interruptor de entrada monofasico

Prerrequisito
® El interruptor de entrada monofasico esta defectuoso.
® Hay un interruptor de entrada monofasico de repuesto disponible y funcional que es del
mismo modelo.
Procedimiento

Paso1 Desconecte los cables del interruptor de entrada monofasico defectuoso y etiquete los cables.

Paso 2 Quite el interruptor de entrada monofasico defectuoso.

Figura 7-6 Coémo quitar un interruptor de entrada monofasico defectuoso

1Z01H00024
Paso 3 Instale el nuevo interruptor de entrada monofasico.

Paso 4 Conecte los cables al nuevo interruptor de entrada monoféasico segun las etiquetas de los
cables.

----Fin
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7.3.6 Como reemplazar el médulo PLC CCO

Prerrequisito

® Elmddulo PLC CCO esta defectuoso.

® Hay un moédulo PLC CCO de repuesto disponible y funcional que es del mismo modelo.
Procedimiento

Paso1 Desconecte los cables del médulo PLC CCO defectuoso y etiquete los cables.

Paso 2 Retire el modulo PLC CCO defectuoso y sus orejas de montaje.

Figura 7-7 Cémo retirar un moédulo PLC CCO defectuoso
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Paso 3 Instale las orejas de montaje en el nuevo moédulo PLC CCO
Paso 4 Instale el nuevo mddulo PLC CCO.
Paso 5 Conecte los cables al nuevo modulo PLC CCO segun las etiquetas de los cables.

—--Fin

7.3.7 Como reemplazar el SmartLogger2000

Prerrequisito

® El SmartLogger2000 esta defectuoso.

® Hay un SmartLogger2000 de repuesto disponible y funcional que es del mismo modelo.
Procedimiento

Paso1 Desconecte los cables del SmartLogger2000 defectuoso y etiquete los cables.

Paso 2 Retire la bandeja del SmartLogger2000 defectuoso.
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Figura 7-8 Como retirar una bandeja

1Z01H00025

Paso 3 Retire las orejas de montaje del nuevo SmartLogger2000.

Figura 7-9 Como retirar las orejas de montaje

ILO2HCO0001
Paso 4 Coloque la bandeja en el nuevo SmartLogger2000.
Paso 5 Instale el nuevo SmartLogger2000.
Paso 6 Conecte los cables al nuevo SmartLogger2000 segtn las etiquetas de los cables.

—Fin

Requisito posterior

Una vez que el SmartLogger2000 funcione correctamente, inicie sesion en la interfaz de
usuario de la web y configure el puerto DI7, el puerto DIS, el puerto COM1 y el puerto
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COM2 del nuevo SmartLogger2000; consulte 9 Cémo configurar los puertos DI7 y DI8 y
10 Cémo configurar el puerto COM1 y el puerto COM2.

[Lnota

Configure los demas parametros que sean necesarios. Para obtener mas informacion, consulte el Manual del
usuario del SmartLogger2000 adecuado.

7.3.8 Como reemplazar el adaptador de corriente

Prerrequisito
® E] adaptador de corriente esta defectuoso.
® Hay un adaptador de corriente de repuesto disponible y funcional que es del mismo
modelo.
Procedimiento

Paso1 Desconecte el cable de alimentacion del adaptador de corriente defectuoso.
Paso 2 Desconecte el cable del puerto de entrada de corriente del SmartLogger2000.

Paso 3 Retire el adaptador de corriente defectuoso.

Figura 7-10 Como retirar un adaptador de corriente defectuoso

( ) ( ] )

1Z01H00028

Paso 4 Instale el nuevo adaptador de corriente.

m NOTA

Los indicadores deben quedar en el extremo inferior izquierdo.
Paso 5 Conecte el cable de alimentacion al nuevo adaptador de corriente.

Paso 6 Conecte el cable de alimentacion de salida del adaptador de corriente al puerto de entrada de
corriente del SmartLogger2000.

—Fin

7.3.9 Como reemplazar el interruptor de PID

Prerrequisito
® El interruptor de PID esté defectuoso.

® Hay un interruptor de PID de repuesto disponible y funcional que es del mismo modelo.
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Procedimiento

Paso1 Retire el tornillo pasador del interruptor de PID.

Figura 7-11 Cémo retirar el tornillo pasador

s

1Z01H00050

Paso 2 Retire el interruptor de PID defectuoso.

Figura 7-12 Como retirar un interruptor de PID

~

1Z01H00051

Paso 3 Desconecte los cables del interruptor de PID defectuoso y etiquete los cables.

Paso 4 Conecte los cables al nuevo interruptor de PID segun las etiquetas de los cables.

Paso 5 Instale el nuevo interruptor de PID.

Paso 6 Vuelva a colocar el tornillo pasador del interruptor de PID.

—-Fin
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7.3.10 Cémo reemplazar el m6édulo PID

Prerrequisito

® El médulo PID esta defectuoso.

® Hay un modulo PID de repuesto disponible y funcional que es del mismo modelo.
Procedimiento

Paso1 Abra la puerta del armario del modulo PID e instale la barra se soporte.

Figura 7-13 Como instalar la barra de soporte
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Paso 2 Abra la puerta del compartimento de mantenimiento del modulo PID y quite la tapa de la caja
de conexiones.
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Figura 7-14 Coémo quitar la tapa de la caja de conexiones

1Z01H00052
Paso 3 Desconecte los cables del modulo PID defectuoso y etiquete los cables.
Paso 4 Retire el conector de tubos del modulo PID defectuoso.

Paso 5 Retire el modulo PID defectuoso.

Figura 7-15 Como retirar un modulo PID

1Z01H00053

Paso 6 Instale el nuevo modulo PID.

Paso 7 Abra la puerta del compartimento de mantenimiento del modulo PID y quite la tapa de la caja
de conexiones.

Version 05 (2019-01-20) Copyright © Huawei Technologies Co., Ltd. 101



Controlador de matriz inteligente SmartACU2000B
Manual del usuario (con médulos PID, 800 V de CA) 7 Mantenimiento del sistema

Paso 8 Conecte los cables al nuevo modulo PID segun las etiquetas de los cables.
Paso 9 Fije el conector de tubos al mdodulo PID.

Paso 10 Vuelva a colocar la tapa de la caja de conexiones y cierre la puerta del compartimento de
mantenimiento del modulo PID.

—Fin

Requisito posterior

1. Después de verificar que el mdédulo PID esté encendido, configure los parametros como
se indica en SmartPID2000 User Manual.

2. Instale la barra de soporte y cierre la puerta del armario del modulo PID.

7.3.11 Cémo reemplazar el médulo de alimentacién de CC de 24 V

Prerrequisito
® El mddulo de alimentacion de CC de 24 V esta defectuoso.
® Hay un médulo de alimentacion de CC de 24 V de repuesto disponible y funcional que
es del mismo modelo.
Procedimiento

Paso1 Desconecte los cables del modulo de alimentacion de CC de 24 V defectuoso y etiquete los
cables.

Paso 2 Retire el modulo de alimentacion de CC de 24 V defectuoso y saque el tornillo pasador.

Figura 7-16 Como retirar el tornillo pasador
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Paso 3 Coloque el tornillo pasador en el nuevo mddulo de alimentacion de CC de 24 V.
Paso 4 Instale el nuevo modulo de alimentacion de CC de 24 V.

Paso 5 Conecte los cables al nuevo modulo de alimentacion de CC de 24 V segun las etiquetas de los
cables.

—Fin
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7.3.12 Como reemplazar el adaptador de fibra

Prerrequisito

® FE] adaptador de fibra esta defectuoso.

® Hay un adaptador de fibra de repuesto disponible y funcional que es del mismo modelo.
Procedimiento

Paso1 Desconecte los cables del adaptador de fibra defectuoso y etiquete los cables.

Paso 2 Retire el tornillo pasador del adaptador de fibra defectuoso y luego saque el adaptador de fibra
defectuoso.

Figura 7-17 Como retirar un adaptador de fibra
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Paso 3 Coloque el nuevo adaptador de fibra en el tornillo pasador.
Paso 4 Coloque el tornillo pasador del adaptador de fibra.
Paso 5 Conecte los cables al nuevo adaptador de fibra segtn las etiquetas de los cables.

—Fin

7.3.13 Cémo reemplazar el puerto USB

Prerrequisito

® El puerto USB esta defectuoso.

® Hay un puerto USB de repuesto disponible y funcional que es del mismo modelo.
Procedimiento

Paso1 Desconecte el cable del puerto USB defectuoso y etiquételo.

Paso 2 Retire el puerto USB defectuoso.
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Figura 7-18 Como retirar un puerto USB
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Paso 3 Instale el nuevo puerto USB.

[(Lnota

Coloque el anillo de sellado en la parte interna del armario cuando instale el nuevo puerto USB.

Figura 7-19 Posicion del anillo de sellado

1Z01H00089

(1) anillo de sellado

Paso 4 Conecte el cable al nuevo puerto USB segun las etiquetas de los cables.

—Fin
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7.3.14 Como reemplazar los interruptores de entrada y salida de
CCde24V

Prerrequisito
® Elinterruptor de entrada y salida de CC de 24 V esté defectuoso.
® Hay un interruptor de entrada y salida de CC de 24 V de repuesto disponible y funcional
que es del mismo modelo.
Contexto

Los interruptores de entrada y salida de CC de 24 V se reemplazan de la misma forma. Esta
seccion describe como reemplazar un interruptor de entrada de CC de 24 V.

Procedimiento

Paso1 Desconecte los cables del interruptor de entrada y salida de CC de 24 V defectuoso y etiquete
los cables.

Paso 2 Retire el interruptor de entrada de CC de 24 V defectuoso.

Figura 7-20 Como retirar un interruptor de entrada de CC de 24 V

1Z01H00092

Paso 3 Instale el nuevo interruptor de entrada de CC de 24 V.

Paso 4 Conecte los cables al nuevo interruptor de entrada y salida de CC de 24 V segliin ™as
etiquetas de los cables.

—Fin
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Especificaciones técnicas

Elemento | SmartACU2000B- SmartACU2000B- SmartACU2000B- SmartACU2000B-
D-PID/PLC D-2PID/2PLC D-PID/PLC-24V D-2PID/2PLC-24V

Modo de SFP/ETH/RS485/PLC | SFP/ETH/ SFP/ETH/RS485/PLC | SFP/ETH/RS485/PLC

comunicac RS485/PLC

i6n

Cantidad 1 2 1 2

de rutas

PLC

Entrada 380-800 V; trifasica 380-800 V; trifasica 380-800 V; trifasica 380-800 V; trifasica

PLC (CA)

Cantidad 1 2 1 2

de rutas

PID

Entrada 380-800 V; trifasica + conexion a tierra funcional

PID (CA)

Corriente | 480 W (méaximo) 2 x 330 W (maximo) | 480 W (méximo) 2 x 330 W (méximo)

de entrada

trifasica

Voltaje de | AC input: 100-240 V. | AC input: 100-240 V [ AC input: 100240 V | AC input: 100-240 V

funcionam (admite una salida de | (admite una salida de

iento CCde24V) CCde24 V)

monofasic

o

Corriente | 70 W (maximo) 70 W (maximo) 110 W (maximo) 110 W (maximo)

de entrada

monofasic

a

Entrada de | N/C N/C CCde24-28V, 70 W [ CCde24-28V,70W

Ccb (méximo) (méximo)
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Elemento

SmartACU2000B-
D-PID/PLC

SmartACU2000B-
D-2PID/2PLC

SmartACU2000B-
D-PID/PLC-24V

SmartACU2000B-
D-2PID/2PLC-24V

Salida de
CcC

N/C

N/C

CCde24V,30W
(méximo)

CCde24V,30W
(méximo)

Frecuenci
a

50 Hz/60 Hz

Tendido
de cables

Tendido interior y exterior desde la parte inferior

Modo de
operacion
y . .
mantenimi
ento

Se opera y se realiza el mantenimiento desde la parte frontal

Entorno
operativo

Para interior y exterior

Altitud
maxima
de
funcionam
iento

4000 m (13 123,36 pies)

Modo de
instalacion

Se instala en un soporte, un riel o en la pared

Medidas
(ancho x
alto x
espesor,
incluida la
placa de
montaje)

880 mm x 770 mm x 369 mm (34,65 in x 30,31 in x 14,53 in)

Peso neto
(incluida
la masilla
cortafuego
, los
tornillos y
la placa de
montaje)

Alrededor de 49 kg
(108,03 1b)

Alrededor de 61 kg
(134,48 1b)

Alrededor de 51 kg
(112,44 1b)

Alrededor de 62 kg
(132,28 1b)

Clasificaci
on de

proteccion
de ingreso

IP65/Tipo 3R
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Elemento

SmartACU2000B-
D-PID/PLC

SmartACU2000B-
D-2PID/2PLC

SmartACU2000B-
D-PID/PLC-24V

SmartACU2000B-
D-2PID/2PLC-24V

Humedad
de
funcionam
iento

4%-100 % HR

Temperatu
ra de
funcionam
iento

-40°C a +60°C (40 °F a +140°F)

Temperatu
rade
almacena
miento

-40°C a 70 °C (40 °F a +158 °F)

Nota b: Para el controlador de matriz inteligente que admite la entrada y salida de 24 V CC, el rango de entrada
esentre 100 VCA y240 VCAoentre 24 VCCy 28 V CC.
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Como configurar los puertos D17 y DIS8

Procedimiento

Paso1 Ingrese https://XX.XX.XX.XX en la casilla de direccion del navegador para ingresar a la
pagina de inicio de sesion de la interfaz de usuario de la web. Por restricciones de permisos,
inicie sesion como Usuario especial.

m NOTA

® XX XX.XX.XX indica la direccion IP para el SmartLogger2000 La direccion IP predeterminada es
192.168.0.10.

® Sino se pueden abrir las paginas web, especifique la configuracion de seguridad para el navegador.
Para obtener mas informacion, consulte el Manual del usuario del SmartLogger2000 adecuado.

La contraseiia inicial es Changeme.

En el primer encendido, utilice la contraseiia inicial y cimbiela inmediatamente después del inicio
de sesion. Para garantizar la seguridad de la cuenta, cambie la contrasefla periddicamente y recuerda
la nueva. De lo contrario, puede causar la revelacion de contrasefia. Una contrasefia que queda sin
cambios durante un largo periodo puede ser robada o descifrada. Si se pierde la contrasefia, no se
puede acceder a los dispositivos. En estos casos, el usuario es responsable de cualquier pérdida
causada en la planta fotovoltaica.

Paso 2 Elija Ajustes > DI para ingresar a la pagina para configurar los puertos DI7 y DIS.

Tabla 9-1 Configuracion de parametros del puerto DI7

Parametro Valor Parametro Valor

Estado de Activado Gravedad de alarma Grave

activacion

Generacion de Habilitar Nombre de alarma Corte de energia de 24
alarma A\

Tabla 9-2 Configuracion de pardmetros del puerto DIS

Parametro Valor Parametro Valor
Estado de Activado Gravedad de alarma Grave
activacion
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9 Como configurar los puertos DI7 y DI8

Parametro

Valor

Parametro

Valor

Generacion de
alarma

Habilitar

Nombre de alarma

Fallo de SPD de CA

——Fin
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1 O Como configurar el puerto COM1y el
puerto COM2

Procedimiento

Paso1 Ingrese https://XX.XX.XX.XX en la casilla de direccion del navegador para ingresar a la
pagina de inicio de sesion de la interfaz de usuario de la web. Por restricciones de permisos,
inicie sesion como Usuario avanzado.

m NOTA

® XX.XX.XX.XX indica la direccion IP para el SmartLogger2000. La direccion IP predeterminada es
192.168.0.10.

® Sino se pueden abrir las paginas web, especifique la configuracion de seguridad para el navegador.
Para obtener mas informacion, consulte el Manual del usuario del SmartLogger2000 adecuado.

La contrasea inicial es Changeme.

En el primer encendido, utilice la contraseiia inicial y cimbiela inmediatamente después del inicio
de sesion. Para garantizar la seguridad de la cuenta, cambie la contrasefia periddicamente y recuerda
la nueva. De lo contrario, puede causar la revelacion de contrasefia. Una contrasefia que queda sin
cambios durante un largo periodo puede ser robada o descifrada. Si se pierde la contrasefia, no se
puede acceder a los dispositivos. En estos casos, el usuario es responsable de cualquier pérdida
causada en la planta fotovoltaica.

Paso 2 Elija Ajustes > RS485 y configure la velocidad de baudios del puerto RS485-1 y RS485-2 en
115200.

AVISO

Asegurese de que la direccion de inicio de cada puerto del RS485-1 al RS485-6 sea de 1y que
la direccion final de cada puerto sea 247.

—Fin
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11 Acrénimos y abreviaturas

1 1 Acronimos y abreviaturas

CA

Al

AO

Aplicacion

ATB

CAT SE

cco

CPE

CC

DI

CE

Corriente alterna
Entrada analogica
Salida analogica
Aplicacion

Caja de terminales de acceso

Categoria 5 mejorada
Controlador central

Equipo terminal de usuario

Corriente continua
Entrada digital

Salida digital
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11 Acrénimos y abreviaturas

EMI

ETH

LTE

PE

PID

PLC

POE

HR

SFP

SPD

WEEE

Instrumento de
monitorizacién ambiental

Ethernet

Evolucioén a largo plazo

Conexion a tierra protectora

Degradacion inducida por
potencial

Comunicacion mediante linea
de potencia

Alimentacion a través de
Ethernet

Humedad relativa

Modulo insertable compacto

Dispositivo de proteccion
contra sobretensiones

Residuos de aparatos
eléctricos y electronicos
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